


ขอต้อนรับนักวิจัยทุกท่านสู่การประชุมวิชาการระดับชาติ งานวิจัยและพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15 
(ECTI-CARD 2023) ณ Hua Hin Grand Hotel & Plaza ซึ่งจัดโดย ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์
และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร

การประชุมวิชาการ ECTI-CARD เป็นการประชุมวิชาการระดับชาติที่มุ่งเป้าผลงานวิจัยที่เป็นการประยุกต์
ด้านไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ คอมพิวเตอร์ โทรคมนาคม และสารสนเทศ (Electrical Engineering/Electronics, 
Computer, Telecommunications, and Information Technology) ที่ เน้นงานวิจัยและพัฒนาที่สามารถ
น าไปใช้งานได้จริงและเป็นประโยชน์กับประชาชนไทยงานประชุมวิชาการนี้เริ่มจัดขึ้นครั้งแรกโดยกรรมการของ
สมาคม ECTI ณ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ ในปี ค.ศ. 2009 โดยการน าของ รศ.ดร. อนันต์ ผลเพิ่ม และได้เวียนกัน
จัดต่อมาในจังหวัดต่างๆ ทั่วประเทศไทยโดยมหาวิทยาลัยต่างๆ ได้แก่ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร (2010) 
มหาวิทยาลัยรังสิต (2011) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญญบุรี (2012) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี (2013) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา (2014) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย (2015) มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีราชมงคลพระนครและสถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ (2016) มหาวิทยาลัยราชภัฏอุดรธานีและมหาวิทยาลัย
ราชภัฏสกลนครและมหาวิทยาลัยราชภัฏเลย (2017) มหาวิทยาลัยนเรศวร (2018) มหาวิทยาลัยราชภัฏ
อุบลราชธานี (2019) มหาวิทยาลัยราชภัฏนครสวรรค์(2020) มหาวิทยาลัยนครพนม(2021) และมหาวิทยาลัย
ราชภัฏเทพสตรี (2022)

การประชุมวิชาการ ECTI-CARD ครั้งนี้นับเป็นครั้งที่ 15 ซึ่งมหาวิทยาลัยศลิปากร น าโดย ผศ.ดร. ระพีพันธ์
แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม ได้ให้เกยีรติเป็นเจา้ภาพ
จัดงานร่วมกับสมาคม ECTI และสถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ ภายใต้หัวข้อ “นวัตกรรมและเทคโนโลยีสรา้งสรรค์เพ่ือ
พัฒนาชุมชนอัจฉริยะ” โดยในปีนี้ คณะผู้จัดงานได้เลือกจดังาน ณ โรงแรม Hua Hin Grand Hotel & Plaza อ าเภอ
หัวหิน จังหวัดประจวบคีรีขันธ์ ซึ่งผู้เข้าร่วมประชุมจะสามารถรายงานผลงานวิจัย อภิปรายองค์ความรู้ใหม่ๆ ที่น ามา
แลกเปลี่ยนกัน และเกิดความคดิใหม่ๆ ในเชิงนวัตกรรม ในสภาพแวดล้อมของเมืองท่องเที่ยวชายทะเลที่ไดร้ับความ
นิยมสูงของประเทศไทย

ในนามของสมาคม ECTI กระผมขอแสดงความขอบคุณกรรมการผูจ้ัดงานทุกท่าน รวมทั้งคณะท างานจาก
มหาวิทยาลัยศิลปากร ผูแ้ต่งบทความวิจัย ผู้ตรวจบทความวิจัย และท่านผู้มเีกียรติทุกท่านท่ีท างานเกี่ยวข้องกับการ
จัดงานนี้ ขอให้การประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ประสบความส าเร็จ และกระผมหวงัเป็นอย่างยิ่งว่า
จะได้พบกับผู้เข้าร่วมประชุมวิชาการทุกท่านท่ีงานประชุมวิชาการ ECTI-CARD ในปีต่อๆ ไป

ศาสตราจารย ์ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล
นายกสมาคม ECTI

สาสน์จากนายกสมาคม ECTI



คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร มีวิสัยทัศน์ในการผลิตบัณฑิตที่มี
ความรู้ ความคิดสร้างสรรค์ มีทักษะภาษาอังกฤษ และทัศนคติที่เปิดกว้างเพื่อเข้าท างานพร้อมกบัภาคอุตสาหกรรมได้ 
และมีการพัฒนางานวิจัยระดับชาติและระดับนานาชาติเพื่อให้เป็นท่ียอมรับในระดับประเทศและระดับสากล หนึ่งใน
พันธกิจที่ต้องด าเนินการคือ พัฒนาชุมชน สังคมและประเทศ ด้วยการบูรณาการงานวิจัยทั้งด้านศาสตร์และศิลป์ให้
เกิดการผสมผสานองค์ความรู้เพื่อให้เกิดองค์ความรู้ใหม่และน ามาใช้เพื่อพัฒนาชุมชนให้สู่ความเป็นอัจฉริยะ โดย
สอดคล้องกับเอกลักษณ์มหาวิทยาลัย คือ มหาวิทยาลัยวิศวกรรมแห่งการสร้างสรรค์ ซึ่งภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า เป็น
ส่วนหน่ึงในคณะ ฯ ท่ีมีความสามารถในสร้างงานวิจัยและพัฒนานวัตกรรมแห่งการสร้างสรรค์เพื่อความเป็นอัจฉริยะ
ได้เป็นอย่างดี ในการจัดงานการประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ครั้งที่ 15 ภายใต้หัวข้อ “นวัตกรรม
และเทคโนโลยีสร้างสรรค์เพื่อพัฒนาชุมชนอัจฉริยะ: Innovations and Creative Technologies for Developing 
Smart Communities” เป็นการตอกย้ าถึงความเป็นมหาวิทยาลัยเพื่อการพัฒนาชุมชน สังคมและประเทศ เพื่อให้
เป็นไปตามนโยบายและยุทธศาสตร์ของมหาวิทยาลัยศิลปากร ซึ่งทางคณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยี
อุตสาหกรรมได้ด าเนินการอย่างสอดคล้องกับนโยบายของทางมหาวิทยาลัย ฯ ที่ได้วางไว้ สุดท้ายนี้ขอให้การจัดงาน
ประชุมวิชาการ ฯ ในครั้งนี้ ส าเร็จลุล่วงตามวัตถุประสงค์ที่วางไว้ทุกประการ 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อรุณศรี ลีจีรจ าเนียร
คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยีอุตสาหกรรม

มหาวิทยาลัยศิลปากร

สาส์นจากคณบดีคณะวิศวกรรมศาสตร์
และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม



การพัฒนางานวิจัยในระดับชาติถือเป็นหัวใจส าคัญของยุทธศาสตร์ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า เนื่องด้วยหาก
ชุมชน สังคมและประเทศมีการพัฒนาด้วยนวัตกรรมและเทคโนโลยีอัจฉริยะ ก็จะเกิดความเจริญทั้งทางด้านเศรษฐกิจ 
เทคโนโลยี วัฒนธรรม และอื่น ๆ อย่างยั่งยืน

การจัดการประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ครั้งที่ 15 ในหัวข้อ “นวัตกรรมและเทคโนโลยี
สร้างสรรค์ เพื่อพัฒนาชุมชนอัจฉริยะ :  Innovations and Creative Technologies for Developing Smart
Communities” เป็นไปตามยุทธศาสตร์ของภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า โดยได้รับความไว้วางใจจากทาง สมาคม
วิชาการไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ คอมพิวเตอร์ โทรคมนาคมและสารสนเทศแห่งประเทศไทย หรือ Electrical 
Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications and Information Technology Association
of Thailand (ECTI Thailand) มีจุดมุ่งหมายหลักของการจัดงานเพื่อรวบรวมผลงานวิจัย งานนวัตกรรม สิ่งประดิษฐ์ 
และการพัฒนาเชิงประยุกต์ รวมถึงเพื่อเปิดโอกาสให้นักวิจัย ผู้พัฒนา ผู้ใช้งาน และหน่วยงานต่าง ๆ ได้มีโอกาส
แลกเปลี่ยนเรียนรู้ทางวิชาการร่วมกัน อีกทั้งสามารถน าผลงานที่ตีพิมพ์ไปพัฒนาต่อยอดในระดับชุมชน ระดับสากล 
และพัฒนาสู่ผลิตภัณฑ์ในเชิงพาณิชย์ได้

ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร มีความ
ยินดีเป็นอย่างยิ่งท่ีได้รับเกียรติในการจัดงานในครั้งนี้ และขอขอบคุณ สมาคม ECTI ท่ีให้โอกาสทางภาควิชาฯ ในการ
จัดประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ครั้งที่ 15 สุดท้ายนี้ทางภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ขอต้อนรับ
คณาจารย์ นักวิจัย นักศึกษา และผู้เกี่ยวข้องทุกท่าน ณ หัวหินและหวังเป็นอย่างยิ่งว่าทุกท่านจะได้รับความประทับใจ
ในการจัดงานครั้งนี้และอยู่ในความทรงจ าของทุกท่านตลอดไป 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ระพีพันธ์  แก้วอ่อน
หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
มหาวิทยาลัยศิลปากร

สาส์นจากหัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า



คณะกรรมการการประชุมวิชาการ

Honorary Chairs
ศ.ดร.ภก.ธนะเศรษฐ์ ง้าวหิรัญพัฒน์ อธิการบดี มหาวิทยาลัยศิลปากร
พล.ต.ท.พรชัย สุธีรคุณ ผู้อ านวยการ สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ

Advisory Chairs
ศ.ดร.โกสินทร์ จ านงไทย มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี
รศ.ดร.อนันต์ ผลเพิ่ม มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์

General Chairs
ศ.ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
ผศ.ดร.ระพีพันธ์ แก้วอ่อน มหาวิทยาลัยศิลปากร

General Co-Chairs
รศ.ดร.พิพัฒน์ พรหมมี สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง
รศ.ดร.มนตรี ศิริปรัชญานันท์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ

Steering Committees
อ.ดร.สกุล ค านวณชัย มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี
อ.ภาสกร วรอาจ มหาวิทยาลัยราชภัฏนครสวรรค์

Publication Chairs
น.ต.ผศ.ดร.ครองบุญ สิงหนาท โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช
อ.ดร.กัณธิดา พันธ์ุเจริญ มหาวิทยาลัยศิลปากร

Finance Chair
รศ.ดร.นนชณัต ฉัตรภูติ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ



คณะกรรมการการประชุมวิชาการ

Technical Program Chairs
รศ.ดร.ชานนท์ วริสาร สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง
รศ.ดร.กฤษณ์ อ่างแก้ว มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ
ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ วงศ์พร้อมมูล มหาวิทยาลัยศิลปากร
รศ.ดร.ยศชนัน วงศ์สวัสดิ์ มหาวิทยาลัยมหิดล
ดร.ชัยวัฒน์ เจษฎาจินต์ สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ

Technical Program Committees
รศ.ดร.วินัย ใจกล้า สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง
ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ พันธุนะ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร
ผศ.ดร.อภิรักษ์ จันทร์สร้าง มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
ดร.ศริญญา ปะสะกวี สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ
ดร.นฤดม นวลขาว สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ
รศ.ดร.ชูเกียรติ สอดศรี มหาวิทยาลัยศิลปากร
ผศ.ดร.ยุทธนา เจวจินดา มหาวิทยาลัยศิลปากร
ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ วงศ์พร้อมมูล มหาวิทยาลัยศิลปากร
ผศ.ดร.จิรัฏฐ์ เหมือนชู มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.ภมร ศิลาพันธ์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.โสภณ ผู้มีจรรยา มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.อรทัย วัชรกฤชกรณ์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.พลอยบุศรา โกมาสังข์ มหาวิทยาลัยศิลปากร

Registration Chair
อ.ศักดิ์ระพี ไพศาลนันทน์ มหาวิทยาลัยศิลปากร

Special Session Chair
ดร.ศริญญา ปะสะกวี สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ

Secretary
อ.พรชัย เปลี่ยมทรัพย์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ชัยวุฒ ชูรักษ์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.กิตติธัช พาพลเพ็ญ มหาวิทยาลัยศิลปากร



Technical Reviewers
กนกวรรณ เรืองศิริ นนชณัต ฉัตรภูต ลลิลธร มะระกานนท์
กฤษณ์ วงรุจิระ นนทรัฐ บ ารุงเกียรติ วนิดา พฤทธิวิทยา 
กฤษณ์ อ่างแก้ว นภัทร สระเอี่ยม วรวุฒิ มรรคเจริญ
กัณธิดา พันธ์ุเจริญ นฤดม นวลขาว วิธวัช ตั้งตรงไพโรจน์
กิตติชาติ เผ่าพงษ์ไพบูลย์ นัฐโชติ รักไทยเจริญชีพ วินัย ใจกล้า
กิตติธัช พาพลเพ็ญ นิคม ลนขุนทด วีณา จันทร์รัชชกูล
กุลสมทรัพย์ เย็นฉ่ าชลิต บรรณญัติ บริบูรณ์ ศรายุทธ ธเนศสกุลวัฒนา
คุณานนต์ คะระวานิช บัววรณ์ ไชยธงรัตน์ ศริญญา ปะสะกวี
จันทร์ อัญญะโพธิ์ บุญเรือง วังศิลาบัตร ศุภร แท่นแก้ว
จิรศักดิ์ วงษ์บงกชไพศาล ปรัชญา บ ารุงกุล สกล อุดมศิริ
จิรัฏฐ์ เหมือนชู ปรีชา ทองดิษฐ์ สกุล ค านวณชัย
ชนัญญ์ชัย วุฒิธันยาวัฒน์ ปัญญา แขน้ าแก้ว สมปอง วิเศษพานิชกิจ
ชัชชัย เขื่อนธรรม ปัณณวิชญ์ ภัทร์สรณ์สิริ สันติ กูลการขาย
ชัยพร ใจแก้ว ปินะ โควินท์ทวีวัฒน์ สัมพันธ์ พรหมพิชัย
ชัยพันธุ์ ประการะพันธ์ ปิยะพงษ์ แดงข า สิรภพ ตู้ประกาย
ชัยวัฒน์ เจษฎาจินต์ ปิยะภัทร พ่วงศรี สุชัยศรี ไลออน
ชาญไชย ไทยเจียม พงศ์ไกร วรรณตรง สุชาติ ดุมนิล
ชานนท์ วริสาร พรชัย เปลี่ยมรัพย์ สุพัตรา วะยะลุน
ชูเกียรติ สอดศรี พัชรี กองภาค สุรชัย จันทร์ฉาย
ชูชาติ พยอม พิชญ สุพรรณกูล สุรชัย จิตพินิจยล
ไชยนรินทร์ อัครวโรดม พิชิต อ้วนไตร สุริยา โชคเพิ่มพูน
ณรงค์ศักดิ์ มโนสิทธิชัย พิพัฒน์ พรหมมี แสงชัย  มังกรทอง
ณัฐพงศ์ พันธุนะ พีรดนย์ เพียรพิชยพงศ์ โสภณ ผู้มีจรรยา
ณัฐพงศ์ วงศ์พร้อมมูล เพ็ญนภา ไพโรจน์อมรชัย อนันต์ ผลเพิ่ม
ดลพร อโนภาส ภมร ศิลาพันธ์ อภิรักษ์ จันทร์สร้าง
ดลลักษณ์ มานพ ภาณุกร วัฒนจัง อภิวัฒน์ วิทยารัฐ
ดุรงค์ฤทธิ์ เอกวงษา ภาณุเมศวร์ สุขศรีศิริวชัร อรทัย วัชรกฤชกรณ์
เตือนใจ อาชีวะพนิช มนต์ชัย แช่มช้อย อรพิน ชาญน าสิน
ทรงศักดิ์ มีสิทธ์ิ มนตรี ค าเงิน อ้อยใจ อ่องหร่าย
เที่ยงธรรม สิทธิจันทเสน มนตรี ศิริปรัชญานันท์ อาคิรา สนธิธรรม
ธนพงศ์ อินทระ ยงยุทธ์ิ ม่ันจิต อาทิตย์ ยาวุฑฒิ
ธนาวุฒิ ธนวาณิชย์ ยรรยง พันธ์สวัสด์ิ อินทวดี จันทร์ทักษิโณภาส
ธเนศ พัฒนธาดาพงษ์ ยศชนัน วงศ์สวัสดิ์ เอกรัฐ หล่อพิเชียร
ธาดา ค าแดง ยุทธนา เจวจินดา
ธีรพงศ์ โอฬารกิจอนันต์ ระพีพันธ์ แก้วอ่อน

คณะกรรมการการประชุมวิชาการ



ก ำหนดกำรประชุมวิชำกำร

วันพุธที่ 26 เมษำยน 2566

เวลำ รำยละเอียด สถำนท่ี

08.30 – 16.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงานประชมุวิชาการ อาคารจัดงาน ชั้น 1

08.30 – 16.30 น. Workshop: การอบรมเชิงปฏิบัติการ การพัฒนาระบบ IoT โดยใช้ ESP32
- กล่าวรายงานโดยผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ระพีพนัธ ์แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา้
- กล่าวเปิดงานโดยศาสตราจารย์ ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล นายกสมาคม ECTI Thailand (09.30 น.)
- กล่าวปิดงานโดยผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อรณุศรี ลีจีรจ าเนียร คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตร์ฯ

(16.30 น.)

ห้องหัวหิน

10.30 – 12.00 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบเช้า 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

12.00 – 13.00 น. พักรับประทานอาหารกลางวัน ห้องอาหารช้อนเงิน

13.00 – 14.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

14.30 – 15.00 น. พัก

15.00 – 16.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

17.00 – 18.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงาน Welcome Party ห้องบอลรูม 1

18.00 – 22.00 น. Welcome Party
- กล่าวต้อนรับ โดย ผศ.ดร.ระพพีันธ์ แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์

และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร
- รับชมการแสดง

ห้องบอลรูม 1



วันพฤหัสบดีท่ี 27 เมษำยน 2566

เวลำ รำยละเอียด สถำนท่ี

08.30 – 16.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงานประชมุวิชาการ อาคารจัดงาน ชั้น 1

09.00 – 09.30 น. พิธีเปิดงานการประชุมวชิาการ ECTI-CARD 2023
- ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ระพพีันธ์ แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์

และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร (กล่าวรายงาน)
- ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อรุณศร ีลีจีรจ าเนียร คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยี

อุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร (กล่าวเปิดงาน)
- ศาสตราจารย์ ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล นายกสมาคม ECTI Thailand (กล่าวเปิดงานร่วม)
- ผู้อ านวยการสถาบันมาตรวทิยาแห่งชาต ิ(กล่าวเปิดงานร่วม)

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

09.30 – 10.00 น. วิทยากรบรรยายพิเศษ: ศาสตราจารย์ ดร.ประยุทธ อัครเอกฒาลิน
Topic: 5G and Beyond: Research and Applications

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

10.00 – 10.30 น. วิทยากรบรรยายพิเศษ: ดร.มติ ห่อประทุม
Topic: Nanoengineering Approaches Toward Advanced Sensor with Data Analytics 
Platform in the AI Era (*พักเบรกได้ตามอัธยาศัย*)

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

10.30 – 11.00 น. ทยากรบรรยายพิเศษ: ดร.รุ่งโรจน์ จินตเมธาสวัสดิ์
Topic: Terahertz technology and recent advances in non-contact inspection

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

11.00 – 11.30 น. วิทยากรบรรยายพิเศษ คุณปรีชา เจี๊ยบหยู
Topic: อัมพวาโมเดล

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

11.30 – 13.00 น. พักรับประทานอาหารกลางวัน ห้องอาหารช้อนเงิน

13.00 – 14.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

14.30 – 15.00 น. พัก

15.00 – 16.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

17.00 – 18.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงานเลี้ยงขอบคุณ ห้องสมอเรียง ชั้น 2

18.00 – 22.00 น. Banquet
- กล่าวขอบคุณโดย ผศ.ดร.ระพีพันธ์ แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์

และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร
- ประกาศ Best Paper Awards
- รับชมการแสดง
- มอบธงให้กับเจ้าภาพงาน ECTI-CARD 2024 มหาวิทยาลัยราชภัฏสุรินทร์

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

ก ำหนดกำรประชุมวิชำกำร



วันศุกร์ท่ี 28 เมษำยน 2566

เวลำ รำยละเอียด สถำนท่ี

09.00 – 12.00 น. ศึกษาวิถีชีวิตและชุมชนท้องถิ่น
ภายในอ าเภอหัวหิน 
จังหวัดประจวบคีรีขันธ์

ก ำหนดกำรประชุมวิชำกำร



Section

T1 Track 1: การสื่อสาร การสนับสนุนผู้ใช้ตามบ้าน เครือข่ายสังคม เครือข่ายไร้สาย ปัญญาประดิษฐ์เพื่อระบบการสื่อสารดิจิทัล นวัตกรรมและเทคโนโลยีส าหรรับงานสื่อสารและอิเลกกทรอนิกส์อัจรริยะ

T2 Track 2: วิศวกรรมและเทคโนโลยีทางด้านการเกษตรอัจรริยะ อุตสาหรกรรมการเกษตร ธุรกิจธนาคารการท่องเที่ยว และการโรงแรม การกู้ภัย ระบบเตือนภัย และพยากรณ์

T3 Track 3: การประหรยัดพลังงาน การจัดการพลังงานบ้านอัตโนมัติ ระบบความปลอดภัย การควบคุมการเข้าถึง การยืนยันตัวตน ระบบตรวจจับการขนส่ง การควบคุมจราจร การจัดการอุตสาหรกรรม

T4 Track 4: เทคโนโลยีชีวภาพ การแพทย์ วิทยาศาสตร์กายภาพ วิทยาศาสตร์การกีฬา

T5 Track 5: มาตรวิทยา การวัดและควบคุม หรุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที และระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจ าวัน

T6 Track 6: การเรียนการสอนทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ เทคโนโลยีการศึกษาและเทคโนโลยีอุตสาหรกรรม การเรียนการสอนทางไกล การศึกษาบันเทิง คอมพิวเตอร์แอนเิมชัน

T7 Track 7: หรัวข้ออ่ืนๆ ที่เกี่ยวข้อง

SS1 Special Session 1: วิศวกรรมและเทคโนโลยีอุตสาหรกรรมอัจรริยะ

SS2 Special Session 2: นวัตกรรมและเทคโนโลยีส าหรรับการขับเคลื่อนเศรษฐกิจและสังคมฐานราก

SS3 Special Session 3: เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพื่อการพัฒนาท้องถิ่น

SS4 Special Session 4: อินเตอร์เนกตของสรรพสิ่ง หรุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที และระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจ าวัน

SS5 Special Session 5: ปัญญาประดิษฐ์เพื่อระบบการสื่อสารดิจิทัล

SS6 Special Session 6: นวัตกรรมทางอิเลกกทรอนิกส์

SS7 Special Session 7: เทคโนโลยีเครือข่ายไร้สายเพื่อการเฝ้าระวัง ติดตาม และวิเคราะหร์

SS8 Special Session 8: งานวิจัยและนวัตกรรมสร้างสรรค์ตามแนวทาง BCG Model

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15

วันพุธที่ 26 เมษายน พ.ศ.2566

10.30 - 12.00 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบเช้า

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section SS1 SS1 SS3 SS3

Paper Sequence SS1P-O013, SS1P-O014, 
SS1P-O017, 

SS1P-O018, SS1P-O032, 
SS1P-O043

SS1P-O111, SS1P-O113, 
SS1P-O139,

SS1P-O152, SS1P-O218, 
SS1P-O219

SS3P-O011, SS3P-O026, 
SS3P-O044,
SS3P-O051

SS3P-O070, SS3P-O106, 
SS3P-O149,

SS3P-O158, SS3P-O166

Session Chair อ.ชัยวุฒ ชูรักษ์
(ม.ศิลปากร)

อ.ดร.อรทัย วัชรกฤชกรณ์
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.นิคม  ลนขุนทด
(ม.ราชภัฏสุรินทร์)

ผศ.ดร.ณัฐกานต์  พวงไพบูลย์
(ม.ราชภัฏสุรินทร)์

12.00 - 13.00 น. พักรับประทานอาหรารกลางวัน

13.00 - 14.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T1P, SS2P T5P T2P, SS5P T6P T4P

Paper Sequence T1P-O033, T1P-O048, 
T1P-O076, 

T1P-O099, T1P-O125,
SS2P-O022

T5P-O009, T5P-O019,
T5P-O023,

T5P-O024, T5P-O025, 
T5P-O034

T2P-O012, T2P-O097, 
T2P-O112,

SS5P-O169, SS5P-O188, 
SS5P-O192

T6P-O035, T6P-O083, 
T6P-O107,

T6P-O127, T6P-O147

T4P-O071, T4P-O087, 
T4P-O088,

T4P-O098, T4P-O159, 
T4P-O204

Session Chair รศ.ดร.ชูเกียรติ สอดศรี
(ม.ศิลปากร)

อ.กิตติธัช พาพลเพ็ญ
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.สิริสวัสดิ์ จึงเจริญนิรชร
(ม.ราชภัฏเทพสตรี)

ดร.ชัยวัฒน์ เจษฎาจินต์
(สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ)

ผศ.ดร.กุลสมทรัพย์ เย็นฉ ่าชลิต
(ม.ราชภัฏเทพสตรี)

14.30 - 15.00 น. พัก



วันพุธที่ 26 เมษายน พ.ศ.2566

15.00 - 16.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T1, SS5 T5 T5, SS8 T2 T6, SS6

Paper Sequence T1P-O193, T1P-O207,
T1P-O210, 

SS5P-O155, SS5P-O160

T5P-O042, T5P-O049,
T5P-O077,

T5P-O085, T5P-O103, 
T5P-O104

T5P-O115, T5P-O183,
T5P-O202,

T5P-O203, T5P-O212, 
SS8P-O222

T2P-O040, T2P-O074, 
T2P-O078,

T2P-O136, T2P-O171, 
T2P-O180

T6P-O168, T6P-O170, 
T6P-O173,

T6P-O175, T6P-O184, 
SS6P-O096

Session Chair รศ.ดร.ชานนท์ วรสิาร
(สจล.)

ดร.นฤดม นวลขาว
(สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ)

อ.ดร.พลอยบุศรา โกมาสังข์ 
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.ลลิลธร มะระกานนท์
(ม.ราชภัฏเทพสตรี)

ผศ.ดร.จิรัฏฐ์ เหมือนชู
(ม.ศิลปากร)

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



วันพฤหรัสบดีที่ 27 เมษายน พ.ศ.2566

13.00 - 14.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T3, SS2 T3, T4 SS4 SS4 SS4

Paper Sequence T3P-O010, T3P-O016, 
T3P-O058, 

T3P-O095, T3P-O118,
SS2P-O020

T3P-O167, T3P-O177, 
T3P-O181,

T3P-O182, T4P-O094,
T4P-O086

SS4P-O036, SS4P-O037, 
SS4P-O053,

SS4P-O054, SS4P-O055, 
SS4P-O090

SS4P-O100, SS4P-O101, 
SS4P-O105,

SS4P-O114, SS4P-O137, 
SS4P-O143

SS4P-O161, SS4P-O163, 
SS4P-O164,

SS4P-O165, SS4P-O176, 
SS4P-O213

Session Chair ผศ.ดร.น.ต.ครองบุญ สิงหนาท
(ร.ร.นายเรืออากาศ

นวมินทกษัตริยาธริาช)

อ.ดร.โสภณ ผู้มีจรรยา
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.ยุทธนา เจวจินดา
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.อาคิรา สนธิธรรม
(ม.ราชภัฏนครสวรรค์)

ผศ.ชัชชัย เขื อนธรรรม
(ม.ราชภัฏนครสวรรค์)

14.30 - 15.00 น. พัก

15.00 - 16.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T7 T7, SS7 SS2, SS6 SS7 SS8

Paper Sequence T7P-O031, T7P-O064,
T7P-O102,

T7P-O116, T7P-O117, 
T7P-O205

T7P-O142, T7P-O131, 
T7P-O208,

SS7P-O093, SS7P-O198, 
SS7P-O200

SS6P-O047, SS6P-O080,
SS6P-O089, 

SS6P-O132, SS6P-O216,
SS2P-O021

SS7P-O039, SS7P-O067, 
SS7P-O068,

SS7P-O075, SS7P-O141, SS7P-
O148

SS8P-O084, SS8P-O120, 
SS8P-O133,

SS8P-O134, SS8P-O135, 
SS8P-O215

Session Chair อ.ดร.กัณธิดา พันธุ์เจริญ
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ พันธุนะ
(มทร. พระนคร)

อ.ดร.ภมร ศิลาพันธ์
(ม.ศิลปากร)

อ.ศักดิ์ระพี ไพศาลนันทน์
(ม.ศิลปากร)

รศ.ดร.พิพัฒน์ พรหมมี
(สจล.)

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



วันศุกร์ที่ 28 เมษายน พ.ศ.2566

09.00 - 12.00 น. ศึกษาวิถีชีวิตและชุมชนท้องถิ่น

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



 

 

 

Track 1: การสื่อสาร การสนับสนุนผู้ใช้ตามบ้าน เครือข่ายสังคม เครือข่ายไร้สาย ปัญญาประดิษฐ์เพ่ือระบบการ
สื่อสารดิจิทัล นวัตกรรมและเทคโนโลยีสำหรับงานสื่อสารและอิเลก็ทรอนิกส์อจัฉริยะ 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
T1P-O033 แชทบอทเพื่อการดูแลตนเองสำหรับผู้ป่วยโรคเบาหวาน 1 
T1P-O048 การพัฒนาแอปพลิเคชันแชทบอท สำหรับนักท่องเที่ยวในจังหวัดพระนครศรีอยุธยา 6 
T1P-O076 การค้นหาโครงข่ายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชันด้วยระเบยีบวิธีเชิงพันธุกรรม 11 
T1P-O099 การประเมินศักยภาพตามตำแหนง่ และขนาดการเชื่อมต่อระบบผลติไฟฟ้าพลังงานทดแทนใน

ระบบโครงข่ายไฟฟ้าอัจฉริยะ: กรณีศึกษาระบบผลิตไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย์ 
15 

T1P-O193 ไม้เท้าอัจฉริยะ สำหรับผู้สูงอาย ุ 19 
T1P-O207 ชุดแจ้งเตือนเฝ้าระวังระดับน้ำข้ึน-ลงเพื่อชุมชนควบคุมด้วยระบบ IoT 23 
T1P-O210 ตู้ชาร์จแบตเตอรีโ่ทรศัพท์มือถือจากพลังงานแสงอาทิตย ์

 
27 

Track 2: วิศวกรรมและเทคโนโลยีทางด้านการเกษตรอัจฉริยะ อุตสาหกรรมการเกษตร ธุรกิจธนาคารการท่องเท่ียว 
และการโรงแรม การกู้ภัย ระบบเตือนภัย และพยากรณ์ 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
T2P-O012 การจำแนกระดับความสุกของกล้วยหอมอัตโนมัติด้วยการประมวลผลภาพดจิิทัลและการ

เรียนรูเ้ชิงลึก 
31 

T2P-O040 การประเมินประสิทธิภาพของการย่อส่วนเชิงสถิติในการจำลองตัวแปรภูมิอากาศ และดัชนี
ภูมิอากาศสุดขั้วในประเทศไทย 

36 

T2P-O074 การหาช่วงเวลาที่เหมาะสมในการเปิดหลักสูตรภาษาอังกฤษระยะสัน้สำหรับอตุสาหกรรม
ท่องเที่ยวโดยใช้ข้อมูลเป็นตัวขับเคลื่อน 

40 

T2P-O078 การจำแนกสกลุของเห็ดโดยใช้ปัญญาประดิษฐ ์ 48 
T2P-O097 การคัดเลือกลักษณะสำคัญของรูปสำหรับการจำแนกระดับความสุกของสับปะรดภูแล 53 
T2P-O112 ระบบควบคมุและติดตามการทำงานของการให้น้ำการเกษตรระยะไกล กรณศีึกษา สวน

ทุเรียน 
58 

T2P-O136 การประยุกต์ใช้การเรียนรู้แบบถา่ยโอนร่วมกับกลุ่มแอนเซมเบลิซัพพอร์ตเว็กเตอร์แมชชีน
สำหรับจำแนกสายพันธ์ุปลาคาร์ป 

62 

T2P-O171 หลอดไฟไดโอดเปล่งแสงควบคุมความส่องสว่างแสงสีแดง สีเขียว สนี้ำเงิน ผ่านระบบ
อินเตอร์เนต็ของสรรพสิ่งสำหรับแปลงปลูกไม้ดอกพืชวันสั้น 

66 

T2P-O180 เครื่องมือบรรจุภณัฑ์ข้าวสารแบบสุญญากาศท่ีสามารถช่ังน้ำหนักและบรรจุข้าวสารจำหน่าย
สำหรับวสิาหกิจชุมชน 

70 

  
 

 

 
 



 

 
 
Track 3: การประหยัดพลังงาน การจัดการพลังงานบ้านอัตโนมัติ ระบบความปลอดภัย การควบคุมการเข้าถึง  

การยืนยันตัวตน ระบบตรวจจับการขนส่ง การควบคุมจราจร การจัดการอุตสาหกรรม 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T3P-O010 ศกึษาวิธีจดัตารางเวลาของการอดัประจยุานยนตไ์ฟฟ้าส าหรบับา้นพกัอาศยัในระบบ
จ าหน่ายพลงังานไฟฟ้า 

74 

T3P-O016 การเพิ่มประสิทธิภาพ และลดต้นทุนการผลติผา้มัดหมี่ ตำบลบ้านทราย อำเภอบ้านหมี่ 
จังหวัดลพบุร ี

78 

T3P-O058 การประหยัดพลังงานไฟฟ้าระบบแสงสว่าง โดยการใช้หลอดแอลอีด ีแทนหลอดฟลูออเรส
เซนต์ กรณีศึกษาอาคาร อัลม่า ลิงค์ บริษัท บี.กริม อัลมา่ ลิงค์ บิลดิง้ จำกัด 

82 

T3P-O095 การศึกษาเพื่อวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการผลติพลังงานไฟฟ้าจากต้นพืชที่มีชีวิตและการเก็บ
เกี่ยวพลังงาน 

86 

T3P-O118 โดรนถ่ายภาพทางอากาศตรวจจับวัตถุแบบเวลาใกล้เคียงจริงโดยประยุกต์ใช้อัลกอริทึม YOLO 
v7 

90 

T3P-O167 การตรวจจับความผิดปกติในเครื่องใช้ไฟฟ้าด้วยปลั๊กไฟอัจฉรยิะและข้อมูลการใช้กำลังไฟฟ้า
ของเครื่องใช้ไฟฟ้า 

94 

T3P-O177 ระบบจัดการพลังงานสำหรับบ้านที่ใช้รถยนต์ไฟฟ้าด้วยระบบไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย์และ
ระบบ V2H 

98 

T3P-O181 ระบบวิเคราะหผ์ลการปฏบิัติการบินของนักบินสำหรับการบริหารการบิน 102 
T3P-O182 การประเมินต้นทุนคา่ใช้จ่ายในอุตสาหกรรมการผลิตมอเตอร์เพื่อปรบัปรุงคุณภาพการผลิต

และเพิ่มประสิทธิภาพการประหยดัพลังงานไฟฟ้า 
 

106 

Track 4: เทคโนโลยีชีวภาพ การแพทย์ วิทยาศาสตร์กายภาพ วิทยาศาสตร์การกีฬา 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T4P-O071 การพัฒนาเจลแต้มสิวจากสารสกดัสมุนไพรออร์แกนิค 110 
T4P-O086 ประสิทธิภาพการฆา่เชื้อด้วยเครื่องผลิตและสลายก๊าซโอโซนแบบ2-in-1 (OZONE HYBRIDรุ่น 

OZ-20G2N) 
114 

T4P-O088 เครื่องออกกำลังกายสำหรับผู้ป่วยเบาหวาน 118 
T4P-O094 เครื่องกำจัดขยะเศษอาหาร 122 
T4P-O098 ระบบวิเคราะห์และแนะนำการออกกำลังกายแบบคาร์ดิโอเพื่อควบคมุน้ำหนักของนักกีฬา โดย

ใช้เทคนิคการถดถอยเชิงเส้น 
126 

T4P-O159 การเปรยีบเทียบการบวมตัวของโครงร่างเลีย้งเซลล์ที่ข้ึนรูปจากวสัดทุี่ต่างกัน และการเพิ่ม
อัตราการบวมตัวของโครงรา่งเลี้ยงเซลลด์้วยกระบวนการสุญญากาศ 

130 

T4P-O204 การพัฒนาโปรแกรมประยุกตส์ำหรับอุปกรณเ์คลื่อนที่เพ่ือวิเคราะห์โรคผิวหนังเบื้องต้นด้วย
วิธีการเรียนรู้เชิงลึก 

134 

 



 

 
 
Track 5: มาตรวิทยา การวัดและควบคุม หุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที และ

ระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจำวัน 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T5P-O009 การเปรยีบเทียบการปรับแต่งตัวควบคุมพีไอดีอย่างเหมาะสมโดยใช้ขั้นตอนวิธีการถ่ายละออง
เรณดูอกไม ้

138 

T5P-O019 ระบบควบคมุแขนกลสำหรับเครื่องจักรในสายการผลิต 142 
T5P-O023 การเพิ่มประสิทธิภาพของเครื่องมอืวัดอุณหภมูิอัตโนมตัิที่ประดิษฐ์ขึน้ด้วยเซนเซอร์ 

RTD/PT100 
146 

T5P-O024 การสอบเทียบเครื่องมือวัดอณุหภมูิแบบดิจิทัลที่ใช้เทอร์โมคัปเปลิ ชนิดเค 150 
T5P-O025 การยืนยันผลการวัดค่าความต้านทานของตัวต้านทานมาตรฐานย่านต่ำกว่า 1 โอห์มตามค่า

กระแสไฟฟ้าจำเพาะด้วยวิธีโวลต์-แอมแปร ์
154 

T5P-O034 การควบคุมอณุหภมูิ กรณศีึกษา การดัดแปลงเตาอบเครื่องปิ้งขนมปงัเป็นเตาอบสำหรับการ
บัดกรีอุปกรณ์ SMD 

158 

T5P-O042 การพัฒนาอุปกรณต์รวจรู้สภาพแวดล้อมและการทำงานของแผงเซลล์แสงอาทิตย์โดยใช้
เทคโนโลยี IoT 

162 

T5P-O049 The Prototype of Digital Calibration Certificate in National Institute of Metrology 
(Thailand) 

166 

T5P-O077 การพัฒนาหุ่นยนตส์ี่ล้อควบคมุด้วยระบบสมองผลฝังตัวแบบเอฟพีจีเอ 170 
T5P-O085 การสอบเทียบ Partial Discharge Calibrator ตามมาตรฐาน IEC 60270 174 
T5P-O103 การออกแบบอุปกรณ์วดัแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับด้วยเซ็นเซอร์หม้อแปลงแรงดันไฟฟ้า 178 
T5P-O104 การพัฒนาระบบรดน้ำอัตโนมตัิผ่านเครือข่ายอินเตอร์เนต็สำหรับสวนทุเรียน เพื่อกลุ่ม

เกษตรกรที่ปลูกทุเรยีนในอำเภอสคุิริน จังหวัดนราธิวาส 
182 

T5P-O115 ตู้รับพัสดุพร้อมฆ่าเช้ือด้วยโอโซน 186 
T5P-O183 ชุดควบคุมสายพานลำเลียงคดัแยกวัตถุโดย PLC 189 
T5P-O202 ระบบการวดัและสอบเทียบเครื่องวัดความเร็วที่ใช้เทคนิค LiDAR ให้สามารถมี Traceability 

ไปสู่ SI Unit ได ้
193 

T5P-O203 การเปรยีบเทียบวัดค่าแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับของเครื่องมือดิจิทลัมลัติมเิตอรเ์ทียบกับ
เครื่องมือมาตรฐานการส่งผ่านปรมิาณไฟฟ้ากระแสสลับและปรมิาณไฟฟ้ากระแสตรง ด้วยวิธี
หาความแตกต่างการส่งผ่านปรมิาณไฟฟ้ากระแสสลับและปริมาณไฟฟ้ากระแสตรง 

196 

T5P-O212 การวิเคราะห์แหล่งที่มาของความไม่แน่นอนของการสอบเทียบมาตรฐานทุติยภูมเิครื่องจ่าย
แรงดันไฟฟ้ากระแสตรงด้วยระบบมาตรฐานปฐมภมูิแรงดันไฟฟ้าโจเซฟสัน 
 
 
 

200 

 



 

 
 

Track 6: การเรียนการสอนทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ เทคโนโลยีการศึกษาและเทคโนโลยีอุตสาหกรรม การเรียน 
การสอนทางไกล การศึกษาบันเทิง คอมพิวเตอร์แอนิเมชัน 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
T6P-O035 การศึกษาผลสมัฤทธ์ิของการฝึกอบรมด้วยโมดลู MILDe 

เรื่องการจัดการเรียนรู้แบบตื่นตัวรว่มกับสร้างสื่อการสอนจากเครื่องพิมพ์ 3 มิติ 
204 

T6P-O083 การสร้างและหาประสิทธิภาพชุดสาธิตระบบอาณัติสญัญาณรถไฟโมโนเรล 208 
T6P-O107 การพัฒนาเกมการเรยีนรู้เรื่องอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกสส์ำหรับนักศึกษาสาขาวิชาช่าง

อิเล็กทรอนิกส ์
212 

T6P-O127 การจัดการศึกษาวิศวกรรมโดยใช้กระบวนการเรียนรู้เชิงนวัตกรรม DLAAP ด้านตัวกรอง
ความถี่ไมโครสตริป 

217 

T6P-O147 เว็บแอปพลิเคชันสำหรับการเช็คช่ือเข้าห้องเรียน 221 
T6P-O168 การจัดการเรยีนรู้แบบวิจยัฐาน RRSDI รายวิชา การออกแบบวงจรความถี่สูง 225 
T6P-O170 หม้อแปลงเทสล่าสำหรับห้องปฏิบตัิการวิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 229 
T6P-O173 เว็บแอปพลิเคชันเพ่ือการฝึกฝนและพัฒนาความสามารถของสมอง 233 
T6P-O175 การเสริมสร้างสมรรถนะการสอนของนักศึกษาครูสาขาวิชาอุตสาหกรรมศลิป์ โดยใช้การ

จัดการเรียนรู้แบบโครงงานเป็นฐาน 
237 

T6P-O184 การสร้างและหาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอรเ์หนี่ยวนำ 3 เฟส  รายวิชาเครื่องจักรกล
ไฟฟ้า หลักสตูรครุศาสตร์อตุสาหกรรมบณัฑิต สาขาไฟฟ้า 
 

241 

Track 7: หัวข้ออื่นๆ ที่เกี่ยวข้อง 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T7P-O031 การพัฒนาแอปพลิเคชันเทคโนโลยีความจริงเสมือนเพื่อการเรยีนรู้ชือ่อุปกรณ์ในงานฉีด
พลาสติก 

245 

T7P-O064 การวิเคราะห์แบบจำลองทางคณิตศาสตร์ของแผงเซลล์แสงอาทิตย์แบบไดโอดเดีย่ว ชนิดสาร
กึ่งตัวนำประเภทซิลิคอนแบบผลึกรวม 

249 

T7P-O102 การออกแบบซินธิไซเซอร์แบบดจิทิัลโดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์อดยุโน่ 253 
T7P-O116 การลดรอบเวลาการผลติของสลีฟ รุ่น V11 XX ที่เครื่องจักร SB 258 
T7P-O117 การแจ้งเตือนแรงดันไฟฟ้าผดิปกตผิ่านแอปพลิเคชัน 262 
T7P-O131 การสำรวจข้อมูลความสมัพันธ์ของค่าฝุ่นละอองกับความชื้นในอากาศของเมือง 

ปูซาน ประเทศเกาหลีใต ้
266 

T7P-O205 ระบบปรับสภาพทางอะคูสติกส์ของห้อง 270 
T7P-O208 ระบบเซนเซอร์น้ำหนักโดยใช้หลักการโค้งงอโครงสร้างของเส้นใยนำแสง 

 
 

276 

 



 

 
 
Special Session 1: วิศวกรรมและเทคโนโลยีอุตสาหกรรมอัจฉริยะ 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
SS1P-O013 เครื่องควบคุมประจุการชาร์จแบตเตอรรีด่้วยโซล่าเซลล์ 280 
SS1P-O014 แอพพลิเคชันลงช่ือการเข้าช้ันเรยีนโดยใช้เทคโนโลยีบีคอน 284 
SS1P-O017 เทคนิคแบบใหม่ในการควบคมุการทำงานของมิเตอรไ์ฟฟ้าอัจฉริยะผ่านระบบเครือข่ายบล็อก

เชน 
288 

SS1P-O018 การพัฒนาสัญญาอัจฉรยิะบนบล็อกเชนเพื่อค้นหาสถานีชาร์จทีเ่หมาะสมทีสุ่ดสำหรับรถยนต์
ไฟฟ้า 

292 

SS1P-O032 รถตัดหญ้าไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย ์ 296 
SS1P-O043 ระบบตรวจสอบพื้นผิวเหล็กอัตโนมัต ิ 300 
SS1P-O113 การออกแบบเครื่องวัดระดับเสียงยานพาหนะ 304 
SS1P-O139 การพัฒนาแสงโพลาไรซ์เชิงเส้นสมบูรณ์แบบหมุนได้และเทคนิคการเลื่อนเฟสโดยใช้ไซคลิคอิน

เตอร์เฟอโรมิเตอรส์ำหรับนำไปใช้ในงานวัดทางแสง 
308 

SS1P-O152 การประยุกต์ใช้ระบบผลติไฟฟ้าดว้ยพลังงานแสงอาทิตย์และมวลชีวภาพเพื่อใช้กับรถยนต์
ไฟฟ้า 

315 

SS1P-O218 การออกแบบและพัฒนาเครื่องประกอบยาดมร่วมกับ บริษัท แอ็คมคิ เอ็นจิเนียริ่ง จำกัด 319 
SS1P-O219 การวิจัยและการพัฒนากระบวนการตรวจสอบผลิตภัณฑ์ด้วยเครื่อง Alignment machine 

ร่วมกับโปรแกรม LabVIEW 
 

323 

Special Session 2: นวัตกรรมและเทคโนโลยีสำหรับการขับเคลื่อนเศรษฐกจิและสังคมฐานราก 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

SS2P-O020 การมีส่วนร่วมในการพัฒนาลายผา้ทอ ตราสญัลักษณ์และบรรจุภณัฑ์โดยการใช้โปรแกรมช่วย
ออกแบบ ณ กลุ่มทอผ้าสตรีบ้านมงคล ตำบลห้วยบง อำเภอเฉลิมพระเกียรติ จังหวัดสระบรุี 

327 

SS2P-O021 การออกแบบเครื่องฉีดยาฆ่าเช้ือป้องกันโรคปากเท้าเปื่อยในฟาร์มโคนมขนาดเล็ก 331 
SS2P-O022 การมีส่วนร่วมในการพัฒนาผลติภณัฑ์ชาสมุนไพร ตราสัญลักษณ์และบรรจภุณัฑ์โดยการใช้

โปรแกรมช่วยออกแบบ ณ ชุมชนบ้านโนนเดื่อ ตำบลเขาดินพัฒนา อำเภอเฉลมิพระเกียรติ 
จังหวัดสระบุร ี
 

335 

Special Session 3: เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพ่ือการพัฒนาท้องถิ่น 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

SS3P-O011 การผลิตเช้ือเพลิงอัดแท่งจากฝักราชพฤกษ์และเศษถ่านไม ้ 339 
SS3P-O026 การพัฒนาต้นแบบอุปกรณ์ควบคมุอัจฉริยะต้นทุนต่ำสาหรับโรงเรือนเพาะปลูก 343 
SS3P-O044 อาร์ยู-เลตเตอร์ทรู: โปรแกรมตรวจสอบรหสัสินคา้ผ่านกล้องวีดิทัศน์ กรณีศึกษา สถาน

ประกอบการเอกชนแห่งหนึ่งในจังหวัดลพบุรี 
 

348 



 

 
 

SS3P-O051 การออกแบบแหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสตรงสำหรับเครื่องสูบลมยางยานยนต์พาหนะ 352 
SS3P-O070 การวิจัยและพัฒนานวัตกรรมชุมชนเกษตรอัจฉรยิะด้วยอินเทอร์เนต็ของสรรพสิ่งเพื่อลดการใช้

สารเคมี สารพิษตกค้างและตดิตามสถานการณ์การเจริญเติบโตของมะนาวในพ้ืนท่ีลุ่มแม่นำ้
เพชรบุรี ตำบลท่าแลง อำเภอท่ายาง จังหวัดเพชรบุร ี

356 

SS3P-O106 เครื่องหยอดเมลด็ต้นหอมแดงควบคุมด้วยความถี่วิทยุเพื่อการเกษตร 360 
SS3P-O149 การพัฒนาเครื่องใส่ปุ๋ยอตัโนมตัิสำหรับมันสำปะหลัง 364 
SS3P-O158 เครื่องย่อยกิ่งกระถินที่เหลือจากการให้อาหารสัตว์เพื่อพัฒนาเป็นดนิปลูกผักปลอดสารทดแทน

การเผาทำลาย 
368 

SS3P-O166 การจำแนกกระบวนการตกผลึกดว้ยวิธี Dry Fractionation ด้วยวิธกีารเรยีนรู้เชิงลึก 
 

372 

Special Session 4: อินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง หุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที 
และระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจำวัน 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
SS4P-O036 การคัดแยกรังไหมด้วยลักษณะทางกายภาพด้วยเทคนิคการประมวลผลด้วยภาพ 378 
SS4P-O037 เสื้อชูชีพสำหรับกิจกรรมทางน้ำระบุตำแหน่งด้วยระบบจีพีเอส 382 
SS4P-O053 เครื่องมือวัดขนาดส้มด้วยเซนเซอร์อินฟราเรดโดยไมโครคอนโทรลเลอร์ระบบไอโอที 386 
SS4P-O054 ตัวกรองคาลมานฟิลเตอร์แบบรวมจุดร่วมกับแบบจำลองการผสมแบบเกาส์เซียนเพื่อประมาณ

ค่าสถานะในแบบจำลองความผันผวนเชิงเฟ้นสุ่ม 
390 

SS4P-O055 เครื่องวัดความสูงระยะแนวตั้งกึ่งอัตโนมัตโิดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์แสดงผลผ่านระบบ IoT 393 
SS4P-O090 การพัฒนาระบบวดัและติดตามค่าคุณภาพน้ำทะเลสำหรับฟาร์มเลีย้งกุ้งขาว 

แวนนาไม 
397 

SS4P-O100 เครื่องสอนอักษรเบรลล์สำหรับผู้พกิารทางสายตาในสถานการณ์โควดิ 401 
SS4P-O101 ระบบทดสอบสมรรถภาพทางร่างกายอัตโนมตัิสำหรับการขอใบอนุญาตขับข่ี 405 
SS4P-O105 วงจรเลียนแบบตัวเหนีย่วนำท่ีสามารถปรับค่าไดด้้วยวิธีทางอิเล็กทรอนิกส์โดยใช้ CDCTA 409 
SS4P-O114 การพัฒนาเครื่องวัดปริมาณค่าฝุ่นละออง PM 2.5 แบบพกพา 413 
SS4P-O143 เครื่องตรวจเช็คฝุ่นในช่องมองภาพกล้องดิจิตอลแบบกึ่งอัตโนมัติ 418 
SS4P-O161 การสร้างแบบจำลองเพื่อการเรียนรู้ Industrial iot 422 
SS4P-O163 การพัฒนาระบบตรวจสอบพลังงานไฟฟ้าโดยใช้อินเทอร์เนต็ของสรรพสิ่งและแอปพลเิคชันบน

สมาร์ทโฟน 
426 

SS4P-O164 หุ่นยนต์ AGV สำหรับฆา่เชื้อโควิด-19 ด้วยรังสี UV-C โดยเทคโนโลยี ROS 430 
SS4P-O165 ระบบการตรวจวดัและการควบคมุการให้น้ำพืชแบบอัตโนมตัิและการถ่ายทอดเทคโนโลยีและ

นวัตกรรมตอบสนองความต้องการของท้องถิ่น 
434 

SS4P-O176 การพัฒนาชุดสาธิตสาหรับจัดการสอนแบบฐานสมรรถนะงานตั้งค่าอุปกรณ์ระบบไฟฟ้าสารอง
ภายในอาคาร 

438 

SS4P-O213 การปรับค่าเกนของตัวควบคุมความเร็วแบบพีไอสำหรับขับเคลื่อนมอเตอร์ซิงโครนัสแม่เหล็ก
ถาวร โดยใช้เทคนิคการหาค่าที่เหมาะสมด้วยกลุ่มอนุภาค 

442 



 

 
 
Special Session 5: ปัญญาประดิษฐ์เพ่ือระบบการสื่อสารดิจิทัล 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
SS5P-O155 การใช้การแสดงภาพ 2 ข้ันตอนเพ่ือเพิ่มประสิทธิภาพในการอธิบายผลลัพธ์ของการแบ่งกลุ่ม

ข้อมูล 
446 

SS5P-O192 การออกแบบโลโกโ้ดยอาศยัการแนะน าของกระบวนการวิธีเชงิพนัธุกรรม 

 

450 

Special Session 6: นวัตกรรมทางอิเล็กทรอนิกส ์
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

SS6P-O080 ตู้จ่ายยาสามญัประจำบ้านอย่างชาญฉลาดสำหรับผู้พิการทางสายตา 456 
SS6P-O089 การพัฒนาระบบฉายวีดิทัศน์อัตโนมัติควบคุมด้วยอินฟาเรดเซ็นเซอร ์สำหรับแสดงวัฒนธรรม

ชาววัง ในงานการท่องเที่ยวเชิงอาหารผ่านอัตลักษณ์รตันโกสินทร์ 
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การศึกษาผลสัมฤทธิ์ของการฝึกอบรมด้วยโมดูล MILDe 
เร่ืองการจัดการเรียนรู้แบบต่ืนตัวร่วมกบัสร้างส่ือการสอนจากเคร่ืองพมิพ์3มิติ 

A study of training achievment by MIDe module : the active learning  management and created the 
teaching materials by 3d printing machine 
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บทคัดย่อ 

การจดัการเรียนรู้แบบต่ืนตวั เป็นส่วนหน่ึงการเรียนรู้ท่ีให้ผูเ้รียนเกิด
การสร้างความรู้ไดด้ว้ยตนเอง ซ่ึงส่งผลให้ผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนสูงขึ้น 
ซ่ึงงานวิจยัน้ี เป็นการประเมินกระบวนการอบรมการจดัการเรียนรู้แบบ
ต่ืนตวัและผลิตส่ือการสอนด้วยเคร่ืองพิมพ์ 3มิติ ด้วยโมดูล MILDe จาก
การด าเนินการตามขั้นตอนของโมดูล และประเมินผล ปรากฏว่าผูเ้ขา้ร่วม
สามารถจัดรูปแบบการเรียนแบบต่ืนตัวได้อยู่ในระดับดีเยี่ยม และ
ผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนรู้เร่ืองการจดัการเรียนรู้แบบต่ืนตวัและเทคโนโลยี
เคร่ืองพิมพ์ 3มิติ เพ่ิมขึ้ นอย่างมีนัยยะส าคัญ และผลการประเมินต่อ
ทศันคติของผูเ้ขา้ร่วมหลงัการจดัอบรมของกระบวนการอบรมดว้ยโมดูล 
MILDe เป็นเชิงบวก 

ค าส าคัญ: การจดัการเรียนรู้แบบต่ืนตวั โมดูลฝึกอบรม เคร่ืองพิมพ ์3มิติ 

Abstract 
Active learning is one of the modern learning approaches based on 

the constructivism theory. This research aimed to evaluate the process of 
the MILDs module for the training of active learning management and 
created the teaching materials by 3d printing machine. Through the 
implementation of the module and evaluation, the results show the 
ability to create active learning management after training is excellent, 
the learning achievement increased and the attitude of participants 
toward the training module is positive.   

Keywords:  Active learning, Training module, 3Dprinter 

1. ข้อมูลท่ัวไป 

การสอนเป็นการถ่ายทอดความรู้ โดยมุ่งเน้นให้ผู ้รับได้มีความรู้ 
ทกัษะและความคิด ตามจุดประสงค์หรือวตัถุประสงค์ท่ีตั้ งไว ้การสอน
เป็นกระบวนการท่ีมีจ าเป็นต้องอาศัยทั้ งศาสตร์คือ องค์ความรู้ท่ีจะ
ถ่ายทอด ส่วนศิลป์เป็นวิธีการและเทคนิคการถ่ายทอดความรู้อย่างมี
ประสิทธิภาพ ทั้ งน้ีการวดัประสิทธิภาพหรือผลสัมฤทธ์ิทางการศึกษา
สามารถวดัไดต้ามแนวคิดและทฤษฎีของนักปรัชญาการศึกษา ยกตวัอย่าง

เช่น เบนจามิน บลูม (Benjamin Bloom) จ าแนกจุดมุ่งหมายทางการศึกษา 
ได้ 3 ด้าน คือ ด้านพุทธิพิสัย ด้านจิตพิสัย และด้านทักษะพิสัย [1] โดย
ทกัษะท่ีสามารถวดัผลสัมฤทธ์ิไดอ้ยา่งชดัเจนคือ ดา้นพุทธิพิสัย (Cognitive 
Domain) ซ่ึงจ าแนกระดับความสามารถจากต ่ าไปสูง คือ อันดับหน่ึง
ความรู้ อันดับสองความเข้าใจ อันดับสามประยุกต์ใช้ อันดับส่ีการ
วิเคราะห์ อันดับห้าการสังเคราะห์ และอันดับหกการประเมินค่าเป็น
ขั้นตอนท่ีสูงท่ีสุด คือผูเ้รียนสามารถสรุปความรู้ออกมาไดอ้ย่างเหมาะสม
อยา่งมีกฎเกณฑ ์การจดัการเรียนการสอนโดยเน้นการบรรยายโดยผูส้อนมี
หน้าท่ีถ่ายทอดความรู้โดยตรงให้กับผูเ้รียนเรียกว่า การสอนแบบดั้งเดิม 
(traditional learning) ส่งผลให้ผลสัมฤทธ์ิทางการศึกษาบรรลุเพียงขั้น
ความจ าและความเข้าใจ ส่งผลให้มีนักปรัชญาทางการศึกษาค้นคิด
แนวทางจัดการศึกษาขึ้นมา หน่ึงในนั้นคือ การสร้างความรู้ด้วยตนเอง 
(Constructivism) ซ่ึงรากฐานมาจากทฤษฎีการพฒันาสติปัญญาของเพียเจต ์
(Piaget’s Theory) เป็นรูปแบบท่ีเน้นผูเ้รียนเป็นส าคญั โดยผูเ้รียนเป็นผูค้ิด 
วิเคราะห์ แก้ปัญหาและสร้างความรู้ด้วยตวัเองผ่านรูปแบบการเรียนรู้ท่ี
ผูส้อนไดส้ร้างไว ้โดยผูส้อนมีหน้าท่ีให้ค าแนะน า และสนับสนุนระหว่าง
การเรียนการสอน ส่งผลให้ผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนเพ่ิมสูงจากความจ า
และความเข้าใจ สู่การประยุกต์ใช้ วิเคราะห์  สังเคราะห์ความรู้และ
ประเมินผลได ้ 

เพ่ือเพ่ิมศกัยภาพของนักศึกษาครู สาขาวิชาอุตสาหกรรมศิลป์ คณะ
เทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี จึงมีการอบรม
เพื่อให้นักศึกษาไดม้ีความรู้เก่ียวกบัรูปแบบการจดัการเรียนการสอนแบบ
ต่ืนตัว (Active learning) ซ่ึงเป็นหน่ึงในรูปแบบการจัดการศึกษาด้วย
วิธีการสร้างความรู้ด้วยตัวเอง ผนวกกับการเรียนรู้การใช้เทคโนโลยี
เคร่ืองพิมพ ์3 มิติเพ่ือใชใ้นการสร้างส่ือการสอนเพื่อกระตุน้ให้ผูเ้รียนเกิด
ความสนใจในการเรียนรู้ เพื่อต่อยอดน าไปใชใ้นการจดัการเรียนการสอน
ไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพในอนาคต 

1.2 การจัดการเรียนการสอนแบบ Active Learning                                               
เป็นการสร้างบรรยากาศของการเรียนรู้ โดยเน้นผูเ้รียนเป็นส าคญั มี

พ้ืนฐานมาจากทฤษฎีการสร้างความรู้ดว้ยตนเอง (Constructivism) ซ่ึงเป็น
กระบวนการจดัการเรียนการสอนท่ีผูเ้รียนไดล้งมือท า และใชก้ระบวนการ
คิดเพ่ือสร้างความรู้ด้วยตวัเองโดยใช้ประสบการณ์ ความคิด ทักษะผ่าน
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กิจกรรมท่ีผู ้เรียนได้ลงมือปฏิบัติ โดยผู ้สอน เป็นผู ้ให้ค าแนะน า และ                                                                                     
ด าเนินกิจกรรมการเรียนให้อยู่ในขอบเขตของการเรียนรู้ การจดัการเรียนรู้
แบบ Active learning นั้ นสามารถจัดการเรียนการสอนได้หลากหลาย
รูปแบบ เช่น การเรียนการสอนแบบสืบเสาะ (Inquiry based learning) การ
เรียนการสอนแบบโครงงานเป็นฐาน (Project based learning) และ การ
จดัการเรียนรู้แบบใช้ปัญหาเป็นฐาน (Problem based learning) หรือการ
สอนแบบบูรณาการความรู้ข้ามศาสตร์ (STEM Education) นั้น ล้วนแต่
เพ่ิมผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนได้เป็นอย่างดี  โดยรูปแบบของการจดัการ
เรียนรู้แบบ Active learning ในวิธีการต่างๆสามารถจ าแนกไดด้งัตารางท่ี 1 

ตารางที่ 1 ตวัอยา่งขั้นตอนการจดัการเรียนรู้แบบต่ืนตวั 
Learning Approach ขั้นตอนการจดัการเรียนรู้ 

การสอนแบบสืบเสาะ 
(IBL) [2] 

Inquiry circle (5Es) :  
1. สร้างความสนใจ (Engage) 
2. ส ารวจและคน้หา (Explore) 
3. อธิบาย (Explain) 
4. ขยายความรู้ (Elaborate) 
5. ประเมินผล (Evaluate) 

การสอนแบบโครงงาน
เป็นฐาน (PBL) [3] 

1. มอบหมายหรือน าเสนอปัญหา 
2. สืบคน้ปัญหาร่วมกนั 
3. แกปั้ญหาและเรียนรู้ร่วมกนั 
4. ประเมินกระบวนการและวดัผลสัมฤทธ์ิ 

การสอนแบบปัญหาเป็น
ฐาน (PBL) [4]  

1. ท าความเขา้ใจปัญหา  
2. ระบุปัญหาหรือขอ้มูลส าคญั 
3. ระดมสมอง 
4. อธิบายและตั้งสมมุติฐานเช่ือมโยงปัญหา 
5. กลุ่มผูเ้รียนก าหนดวตัถุประสงค์ 
6. คน้ควา้ความรู้ดว้ยตวัเอง 
7. รายงานขอ้มูลจากการอภิปรายตามวตัถุประสงค์ 

1.3 เคร่ืองพมิพ์3 มิติ  
เคร่ืองพิมพ ์3 มิติ [5] เป็นเทคโนโลยีการผลิตสมยัใหม่ เคร่ืองพิมพ3์ 

มิตินั้นมีหลากหลายประเภทตามการใช้งาน แต่ท่ีได้รับความนิยมอย่าง
แพร่หลายคือเคร่ืองพิมพ3์ มิติชนิด Fused Deposition Modeling (FDM) มี
หลักการท างานโดยใช้ความร้อนท่ีหัวฉีดขึ้ นรูป (Extruder) ท าให้เส้น
พลาสติก (Filament) หลอมละลาย และขึ้นรูปเป็นชั้นต่อขึ้นไป ขั้นตอน
การท างานของเคร่ืองพิมพ์3 มิติ แบ่งได้เป็น3 ส่วนคือ ขั้นตอนแรกเป็น 
เป็นขั้นตอนการการออกแบบและเขียนแบบด้วยโปรแกรม CAD เช่น 
โปรแกรม Solidworks, sketchup เป็นตน้ โดยไฟลท่ี์ไดท้ าการออกแบบจะ
ถูกบนัทึกเป็นไฟล์นามสกุล .obj หลงัจากนั้นในขั้นตอนท่ีสอง น าไฟล์3 
มิติท่ีออกแบบไว้แปลงเป็น G-code เพ่ือให้เคร่ืองพิมพ์3 มิติขึ้ นรูปได ้
เรียกว่าโปรแกรม Slicer ซ่ึงมีหลากหลายโปรแกรม เช่น Cura, Flashprint 
เป็นตน้ ขั้นตอนสุดทา้ยคือการพิมพ์บนเคร่ืองพิมพ์3 มิติ ซ่ึงการตั้งค่าการ
พิมพจ์ะแตกต่างกนัไปตามเคร่ืองพิมพ ์และชนิดของวสัดุพิมพ ์ 

3. การด าเนินการวิจัย 

งานวิจัยน้ีมีจุดประสงค์เพ่ือประเมินกระบวนการของโมดูลการ
อบรมเร่ืองการจัดการเรียนการสอนแบบ  Active learning แบบ MILDe
ให้กับนักศึกษาครู สาขาวิชาอุตสาหกรรมศิลป์  มหาวิทยาลยัราชภฏัเทพ
สตรี ชั้นปีสุดทา้ย 

3.1 MILDe module 
โมดูล MILDe เป็นการน าเสนอรูปแบบการอบรมเพ่ือให้ผูเ้ข้าร่วม

อบรมมีความเขา้ใจเก่ียวกบัการจดัการการเรียนการสอนแบบต่ืนตวัผ่าน 4
ขั้นตอน ได้แก่ Motivation คือการสร้างแรงจูงใจให้ผูเ้ข้าร่วมเกิดความ
สนใจและกระตุน้ความตอ้งการเรียนรู้ Instructive คือการสอนหรือการให้
ความรู้แก่ผูอ้บรม Learning by doing คือการลงมือปฏิบัติด้วยตวัเองเพ่ือ
สร้างความเชียวชาญ Development คือการน าความรู้พฒันาต่อยอดสู่การ
ท างานจริง และ exchange คือการแลกเปลี่ยนความรู้ร่วมกนั 

3.2 ประชากรศึกษา 
กลุ่มประชากรศึกษาคือนักศึกษาท่ีเขา้ร่วมอบรมการจดัการเรียนการ

สอนแบบต่ืนตวัร่วมกับส่ือการเรียนสอนด้วยเคร่ืองพิมพ์ 3มิติ สาขาวิชา
อุตสาหกรรมศิลป์ คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลยัราชภฏัเทพ
สตรี ชั้นปีสุดทา้ย จ านวน 18 คน  

3.3 ขั้นตอนการด าเนินการ 
ขั้นเตรียม Pre-test (15 นาที) 

ให้ผูเ้ขา้ร่วมอบรมท าขอ้สอบ Pre-test ซ่ึงเป็นเน้ือหาเก่ียวกับทฤษฎี
การจดัการเรียนรู้แบบ Active learning และเทคโนโลยีเคร่ืองพิมพ ์3มิติ 
ขั้นตอนที่ 1 ขั้นสร้างแรงจูงใจ (Motivation) 45 นาที 

สร้างความสนใจของผูเ้ขา้ร่วมอบรมดว้ยการเช่ือมโยงประสบการณ์ 
เช่น สอบถามประสบการณ์การฝึกสอนในเทอมท่ีผ่านเก่ียวกับ วิธีการ
สอนและลกัษณะปัญหาท่ีไดพ้บระหว่างการฝึกสอน เป็นตน้ หลงัจากนั้น
ผูวิ้จยัน าเสนอการเขียน code ภาษาซี ดว้ยการบรรยาย และน าการสอนโดย
ใชเ้สนอรถบงัคบัควบคุมดว้ยค าสั่งภาษาซี ท่ีสร้างจากเคร่ืองพิมพ3์มิติ และ
บอร์ด Adruino เป็นส่ือการสอน ให้ตระหนักถึงความแตกต่างของการ
สอนแบบบรรยายและ Active learning 
ขั้นตอนที่ 2 ขั้นให้ความรู้ (Instructive) (60 นาที) 

ในขั้นตอนน้ีเป็นการให้ความรู้เก่ียวกบัท่ีมา และทฤษฎีการเรียนรู้ท่ี
เก่ียวขอ้ง และประเภทของการจดัการเรียนรู้ในรูปแบบต่างๆของ Active 
learning เน่ืองจากการอบรมมีระยะเวลาจ ากัด ผูวิ้จยัจึงเลือกการบรรยาย
และสอดแทรกการมีส่วนร่วมผ่านประสบการณ์จากการฝึกสอนของ
ผูเ้ขา้ร่วมอบรม 
ขั้นตอนที่ 3 ขั้นเรียนรู้จากการลงมือปฏิบติั (Learning by doing) 120 นาที 

ผูเ้ขา้ร่วมอบรมจะได้เรียนรู้การสร้างส่ือการสอนด้วยเคร่ืองพิมพ์ 3
มิติ ด้วยตนเองตั้งแต่การเตรียมไฟล์ โดยให้ผูอ้บรมเลือกไฟล์ 3มิติจาก 
website ต่างๆ และน ามา Slice และหลังจากนั้ นน าไฟล์ลงพิมพ์บน
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เคร่ืองพิมพ์ 3 มิติด้วยตนเอง โดยมีวิทยากรแนะน าการใช้ ในขั้นตอนน้ีผู ้
อบรมจะมีทกัษะการใชเ้คร่ืองพิมพ ์3 มิติจากการปฏิบติัดว้ยตนเอง 
ขั้นตอนที่ 4 ขั้นพฒันาความรู้สู่ปฏิบติังานจริง (Development) 180 นาที 

ในขั้นตอนน้ี ผูวิ้จยัท าการแบ่งกลุ่มนักศึกษาเป็น 3กลุ่มย่อย โดยให้
โจทยเ์ป็นการจดัการเรียนรู้แบบ Active Learning โดยผูวิ้จยัได้เตรียมส่ือ
การเรียนสอนจากเคร่ืองพิมพ์ 3 มิติ ไว้ให้ผู ้อบรมเลือก ดังตารางท่ี 2
หลงัจากนั้นให้ผูอ้บรมระดมสมอง คิดคน้วิธีการจดัการเรียนรู้แบบ Active 
learning ร่วมกบัส่ือการสอน โดยมีวิทยากรให้ค าแนะน าโดยไม่ช้ีแนะ 

ตารางที่ 2 รายการส่ือการสอนผลิตจากเคร่ืองพิมพ ์3มิติ 
รายการ ส่ือการสอนจาก 3d printer Source file 

1 

 
Reciprocating rack 

https://www.thingiverse.com/thing:517073 

2 

 
micro-sketch 

https://www.thingiverse.com/thing:1668472 

3 

 
Trammel of Archimedes 

https://www.thingiverse.com/thing:2695548 

4 

 
Contra-rotating Propeller 

https://www.thingiverse.com/thing:3873918 

ขั้นตอนที่ 5 แลกเปลี่ยนและประเมินผล (exchange and evaluate) 60 นาที 
 หลังจากผ่านการระดมสมองเพ่ือสร้างวิธีการจัดการเรียนรู้แบบ 
Active learning ร่วมกับ ส่ื อก ารสอนแล้ว  ให้ แต่ ล ะกลุ่ มน า เสน อ
แนวความคิด และเปิดโอกาสให้มีการแลกเปลี่ยนความรู้ร่วมกัน และ
หลงัจากนั้นผูวิ้จยัจึงประเมินกระบวนการดว้ยแบบประเมินรูบริค  
 ขั้นท้าย Post-test (15 นาที) ผูอ้บรมท า Post-test และแบบประเมิน
ความพึงพอใจ และถามตอบขอ้สงสัย 

  
ก) ขั้นตอนการสร้างแรงจูงใจและให้ความรู้ ข) ขั้นตอนการสร้างความรู้ดว้ยการลงมือท า 

  
ค) แบ่งกลุ่มเพื่อจัดการเรียนการสอนแบบ 
Active learning 

ง) แลกเปลี่ยนความรู้และประเมินผล 

รูปท่ี 1 ภาพกิจกรรมการอบรม 

3.4 การวิเคราะห์ข้อมูล 
การประเมินข้อมูลแบบรูบริค เป็นเคร่ืองมือการให้คะแนน จาก

เกณฑ์การให้คะแนนและระดบัคะแนน เพ่ือระบุระดบัหรือมาตรฐานของ
ผลงาน [6]  ผ่านอาจารยผ์ูป้ระเมินจ านวน 3ท่าน โดยประเด็นท่ีประเมิน
และเกณฑก์ารให้คะแนนกิจกรรมกลุ่ม ดงัตารางท่ี 3  

ตารางที่ 3 แบบประเมินกิจกรรม 

เกณฑ์ช้ีวัดประสิทธิภาพ ระดับคะแนน 

1. วิธีด าเนินการ  
1.1 เลือกรูปแบบการจดัการเรียนรู้แบบ Active learning ถูกตอ้งและสอดคลอ้ง

กบัรายวิชาและส่ือการสอน 
4 

1.2 เลื อก รูปแบบการจัดการเรียน รู้แบบ  Active learning ถูกต้องแต่ไม่
สอดคลอ้งกบัรายวิชาและส่ือการสอน 

3 

1.3 เลือกรูปแบบการจัดการเรียนรู้แบบ Active learning ไม่ถูกต้องและไม่
สอดคลอ้งกบัรายวิชาและส่ือการสอน 

2 

1.4 ให้ความช่วยเหลือในการก าหนดรูปแบบ รายวิชา และส่ือการสอน 1 
2. การด าเนินงาน  

2.1 สมาชิกมีส่วนร่วมทุกคน และกิจกรรมเสร็จภายในเวลาท่ีก าหนด 4 
2.2 สมาชิกมีส่วนร่วมบางคน และกิจกรรมเสร็จภายในเวลาท่ีก าหนด 3 
2.3 สมาชิกมีส่วนร่วมบางคน และกิจกรรมเสร็จเกินเวลาท่ีก าหนด 2 
2.4 ให้ความช่วยเหลือในการด าเนินงานในทุกขั้นตอน 1 

3. การน าเสนอ   
3.1 น าเสนอไดดี้ และตอบค าถามไดถู้กตอ้งและ ครบถว้น  4 
3.2 น าเสนอไดดี้ และตอบค าถามไดถู้กตอ้งในบางประเด็น 3 
3.3 น าเสนอปานกลาง และตอบค าถามไดถู้กตอ้งในบางประเด็น 2 
3.4 น าเสนอปานกลาง และตอบค าถามไม่ได ้ 1 

น าคะแนนท่ีไดห้าค่าเฉลี่ย (Mean) และ ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐาน (S.D.) 
โดยใชเ้กณฑค์่าเฉลี่ยดงัน้ี 

ดีเยี่ยม มีค่าเท่ากบั 3.50-4.00 คะแนน 
ดี มีค่าเท่ากบั 3.00-3.49 คะแนน 
ปานกลาง มีค่าเท่ากบั 2.50-2.99 คะแนน 
พอใช ้ มีค่าเท่ากบั 2.00-2.49 คะแนน 
ปรับปรุง มีค่าเท่ากบั 0-1.99 คะแนน 

4. ผลการทดลอง  
4.1 ผลการประเมินความสามารถในการสร้างรูปแบบการจัดการ
เรียนรู้แบบ Active learning 
 การหาระดับความสามารถในการสร้างสรรค์ รูปแบบการจัดการ
เรียนรู้แบบ Active learning ร่วมกบัส่ือการสอนจากเคร่ืองพิมพ ์3มิติ 

ตารางที่ 4 ผลการเลือกหน่วยการสอน รูปแบบและส่ือการสอนของแต่ละกลุ่ม 

กลุ่มที ่ เลือกหน่วยการสอน เลือกรูปแบบการสอน เลือกส่ือการสอน 
1 เรขาคณิต STEM Trammel of 

Archimedes 
2 ระบบพิกดั Problem based learning micro-sketch 
3 มอเตอร์ไฟฟ้า Inquiry based learning Reciprocating rack 
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ก) ผลงานกลุ่มท่ี 1 ข) ผลงานกลุ่มท่ี 2 ค) ผลงานกลุ่มท่ี 3 

รูปท่ี 2 ผลการจดัการเรียนการสอน 
ตารางที่ 5 ผลการประเมินการจดัการเรียนการสอนแบบ Active learning 

กลุ่มที่ 
รายการประเมิน 

เฉลี่ย
รวม 

ระดบั วิธีด าเนินการ การด าเนินงาน การน าเสนอ 
x ( . .S D ) x ( . .S D ) x ( . .S D ) 

1 3.7 (0.57) 4 (0) 4 (0) 3.9 ดีเย่ียม 

2 4 3 (0) 3.7 (0.57) 3.56 ดีเย่ียม 

3 4 3 (0) 3.7 (0.57) 3.56 ดีเย่ียม 

เฉลี่ย 3.9 3.3 3.8  

จากตารางท่ี 5 ผลการประเมินคะแนนเฉลี่ยการจดัการเรียนการสอน
แบบ Active learning ร่วมกับ ส่ือการสอนจากเค ร่ืองพิมพ์  3มิ ติของ
นักศึกษาครู สาขาอุตสาหกรรมศิลป์ จ านวน 3กลุ่ม โดยใช้รูปแบบการ
ประเมินแบบรูบริค จากผูป้ระเมิน 3ท่าน พบว่าผลการจดัรูปแบบการเรียน
การสอนของแต่ละกลุ่มอยู่ในระดับ ดีเยี่ยม โดยวิธีด าเนินการมีระดับ
คะแนนสูงสุด และ และการด าเนินงานมีระดบัต ่าท่ีสุดเฉลี่ย  

4.2 ระดับนัยส าคัญการจัดการเรียนรู้แบบ Active learning และ
เทคโนโลยีเคร่ืองพมิพ์ 3มิติ 

ตารางที่ 6 ระดบันัยส าคญัเปรียบเทียบก่อนหลงัเรียน 

ทดสอบ จ านวน คะแนนเต็ม x  . .S D  t Sig. 
เปรียบเทียบความรู้ก่อนและหลงัเรียน ดา้นการจดัการเรียนรู้แบบ Active learning 
ก่อนเรียน 18 20 7.33 1.28 

19.32 0.00 
หลงัเรียน 18 20 12.38 1.14 

เปรียบเทียบความรู้ก่อนและหลงัเรียน ดา้นเทคโนโลยีเคร่ืองพิมพ ์3 มิติ 
ก่อนเรียน 18 10 5.4 1.38 

9.495 0.00 
หลงัเรียน 18 10 7.72 0.82 

*มีนยัยะส าคญัทางสถิติท่ีระดบั .05 

จากตารางท่ี 6 แสดงระดับนัยส าคัญของการจัดการเรียนรู้แบบ
Active learning และเทคโนโลยี เค ร่ืองพิมพ์  3มิ ติ  โดยเป รียบ เที ยบ
แบบทดสอบก่อนและหลงัเรียน พบว่าผูเ้ขา้ร่วมมีความรู้เพ่ิมขึ้นทั้งสอง
ดา้นอยา่งมีนยัส าคญั  

4 .3  ทั ศ น ค ติ ต่ อ  Active learning แ ล ะ  3D printing ข อ ง
ผู้เข้าร่วมหลังการจัดอบรม 

ตารางที่ 7 ทศันคติต่อ Active learning และเทคโนโลยีเคร่ืองพิมพ ์3มิติ 
รายการ x  . .S D

 
แปลผล 

1. ไดเ้รียนรู้ขอ้มูลใหม่เก่ียวกบั 3d printing 4.7 0.48 เห็นดว้ยอยา่งย่ิง 
2. มีความรู้เก่ียวกบั 3d printing เพิ่มมากข้ึน 4.2 1.22 เห็นดว้ย 
3. การสาธิตการพิมพ์ ท าให้มีความรู้และข้อมูล
เพิ่มข้ึน 

4.3 1.25 เห็นดว้ย 

4. ก ารส าธิ ตกระ ตุ้น ให้ เกิ ด ความสนใจใน
เทคโนโลยีอื่นๆ 

4.3 1.25 เห็นดว้ย 

5. ไดเ้รียนรู้ขอ้มูลใหม่เก่ียวกบั Active learning 4.3 1.25 เห็นดว้ย 
6. การจดัการเรียนการสอนแบบ Active learning 
ท าให้การเรียนการสอนมีประสิทธิภาพ 

4.4 0.51 เห็นดว้ย 

7. การอบรมกระตุน้ให้เกิดความสนใจต่อเทคนิค
การสอนแบบอื่นๆ 

4.6 0.52 เห็นดว้ยอยา่งย่ิง 

8. มีความเช่ือมั่นว่าสามารถจัดการสอนแบบ 
Active learning ไดใ้นอนาคต 

4.7 0.48 เห็นดว้ยอยา่งย่ิง 

จากผลส ารวจแบบสอบถามหลังการอบรมพบว่าผูเ้ขา้ร่วมมีความ
ตระหนักถึงความส าคัญของการจัดการเรียนแบบ Active learning และ
เทคโนโลยีเคร่ืองพิมพ์ 3มิติ และมีความเช่ือมัน่ว่าจะสามารถจดัการสอบ
แบบ Active learning ไดใ้นอนาคต 

5. สรุปผล 
จากวตัถุประสงค์งานวิจัยสามารถสรุปผลได้ว่ากระบวนการการ

จดัการเรียนรู้ดว้ยโมดูล MILDe นั้นช่วยให้ผูเ้ขา้ร่วมมีความมีความรู้และ
ทัศนคติท่ี ดีต่อกระบวนการจัดการเรียนรู้แบบ Active learning และ
เทคโนโลยีเคร่ืองพิมพ ์3มิติ ผ่าน 4ขั้นตอนหลกัคือการสร้างแรงจูงใจ การ
ให้ความรู้ การลงมือท า และการพฒันาต่อยอด อีกทั้งยงัได้แลกเปลี่ยน
ความรู้กันระหว่างกลุ่ม และพัฒนาทักษะการน าเสนออีกทางหน่ึงด้วย  
นอกจากน้ี ยงัสามารถน าโมดูล MILDe น าไปใชก้บัการฝึกอบรมในหัวขอ้
อ่ืน หรือปรับใช้ร่วมกับการเรียนการสอนในชั้นเรียนได้ โดยเป็นการ
จดัการเรียนแบบผูเ้รียนมีส่วนร่วมไดเ้ป็นอยา่งดี 
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