


ขอต้อนรับนักวิจัยทุกท่านสู่การประชุมวิชาการระดับชาติ งานวิจัยและพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15 
(ECTI-CARD 2023) ณ Hua Hin Grand Hotel & Plaza ซึ่งจัดโดย ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์
และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร

การประชุมวิชาการ ECTI-CARD เป็นการประชุมวิชาการระดับชาติที่มุ่งเป้าผลงานวิจัยที่เป็นการประยุกต์
ด้านไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ คอมพิวเตอร์ โทรคมนาคม และสารสนเทศ (Electrical Engineering/Electronics, 
Computer, Telecommunications, and Information Technology) ที่ เน้นงานวิจัยและพัฒนาที่สามารถ
น าไปใช้งานได้จริงและเป็นประโยชน์กับประชาชนไทยงานประชุมวิชาการนี้เริ่มจัดขึ้นครั้งแรกโดยกรรมการของ
สมาคม ECTI ณ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ ในปี ค.ศ. 2009 โดยการน าของ รศ.ดร. อนันต์ ผลเพิ่ม และได้เวียนกัน
จัดต่อมาในจังหวัดต่างๆ ทั่วประเทศไทยโดยมหาวิทยาลัยต่างๆ ได้แก่ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร (2010) 
มหาวิทยาลัยรังสิต (2011) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญญบุรี (2012) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี (2013) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา (2014) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย (2015) มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีราชมงคลพระนครและสถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ (2016) มหาวิทยาลัยราชภัฏอุดรธานีและมหาวิทยาลัย
ราชภัฏสกลนครและมหาวิทยาลัยราชภัฏเลย (2017) มหาวิทยาลัยนเรศวร (2018) มหาวิทยาลัยราชภัฏ
อุบลราชธานี (2019) มหาวิทยาลัยราชภัฏนครสวรรค์(2020) มหาวิทยาลัยนครพนม(2021) และมหาวิทยาลัย
ราชภัฏเทพสตรี (2022)

การประชุมวิชาการ ECTI-CARD ครั้งนี้นับเป็นครั้งที่ 15 ซึ่งมหาวิทยาลัยศลิปากร น าโดย ผศ.ดร. ระพีพันธ์
แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม ได้ให้เกยีรติเป็นเจา้ภาพ
จัดงานร่วมกับสมาคม ECTI และสถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ ภายใต้หัวข้อ “นวัตกรรมและเทคโนโลยีสรา้งสรรค์เพ่ือ
พัฒนาชุมชนอัจฉริยะ” โดยในปีนี้ คณะผู้จัดงานได้เลือกจดังาน ณ โรงแรม Hua Hin Grand Hotel & Plaza อ าเภอ
หัวหิน จังหวัดประจวบคีรีขันธ์ ซึ่งผู้เข้าร่วมประชุมจะสามารถรายงานผลงานวิจัย อภิปรายองค์ความรู้ใหม่ๆ ที่น ามา
แลกเปลี่ยนกัน และเกิดความคดิใหม่ๆ ในเชิงนวัตกรรม ในสภาพแวดล้อมของเมืองท่องเที่ยวชายทะเลที่ไดร้ับความ
นิยมสูงของประเทศไทย

ในนามของสมาคม ECTI กระผมขอแสดงความขอบคุณกรรมการผูจ้ัดงานทุกท่าน รวมทั้งคณะท างานจาก
มหาวิทยาลัยศิลปากร ผูแ้ต่งบทความวิจัย ผู้ตรวจบทความวิจัย และท่านผู้มเีกียรติทุกท่านท่ีท างานเกี่ยวข้องกับการ
จัดงานนี้ ขอให้การประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ประสบความส าเร็จ และกระผมหวงัเป็นอย่างยิ่งว่า
จะได้พบกับผู้เข้าร่วมประชุมวิชาการทุกท่านท่ีงานประชุมวิชาการ ECTI-CARD ในปีต่อๆ ไป

ศาสตราจารย ์ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล
นายกสมาคม ECTI

สาสน์จากนายกสมาคม ECTI



คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร มีวิสัยทัศน์ในการผลิตบัณฑิตที่มี
ความรู้ ความคิดสร้างสรรค์ มีทักษะภาษาอังกฤษ และทัศนคติที่เปิดกว้างเพื่อเข้าท างานพร้อมกบัภาคอุตสาหกรรมได้ 
และมีการพัฒนางานวิจัยระดับชาติและระดับนานาชาติเพื่อให้เป็นท่ียอมรับในระดับประเทศและระดับสากล หนึ่งใน
พันธกิจที่ต้องด าเนินการคือ พัฒนาชุมชน สังคมและประเทศ ด้วยการบูรณาการงานวิจัยทั้งด้านศาสตร์และศิลป์ให้
เกิดการผสมผสานองค์ความรู้เพื่อให้เกิดองค์ความรู้ใหม่และน ามาใช้เพื่อพัฒนาชุมชนให้สู่ความเป็นอัจฉริยะ โดย
สอดคล้องกับเอกลักษณ์มหาวิทยาลัย คือ มหาวิทยาลัยวิศวกรรมแห่งการสร้างสรรค์ ซึ่งภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า เป็น
ส่วนหน่ึงในคณะ ฯ ท่ีมีความสามารถในสร้างงานวิจัยและพัฒนานวัตกรรมแห่งการสร้างสรรค์เพื่อความเป็นอัจฉริยะ
ได้เป็นอย่างดี ในการจัดงานการประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ครั้งที่ 15 ภายใต้หัวข้อ “นวัตกรรม
และเทคโนโลยีสร้างสรรค์เพื่อพัฒนาชุมชนอัจฉริยะ: Innovations and Creative Technologies for Developing 
Smart Communities” เป็นการตอกย้ าถึงความเป็นมหาวิทยาลัยเพื่อการพัฒนาชุมชน สังคมและประเทศ เพื่อให้
เป็นไปตามนโยบายและยุทธศาสตร์ของมหาวิทยาลัยศิลปากร ซึ่งทางคณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยี
อุตสาหกรรมได้ด าเนินการอย่างสอดคล้องกับนโยบายของทางมหาวิทยาลัย ฯ ที่ได้วางไว้ สุดท้ายนี้ขอให้การจัดงาน
ประชุมวิชาการ ฯ ในครั้งนี้ ส าเร็จลุล่วงตามวัตถุประสงค์ที่วางไว้ทุกประการ 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อรุณศรี ลีจีรจ าเนียร
คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยีอุตสาหกรรม

มหาวิทยาลัยศิลปากร

สาส์นจากคณบดีคณะวิศวกรรมศาสตร์
และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม



การพัฒนางานวิจัยในระดับชาติถือเป็นหัวใจส าคัญของยุทธศาสตร์ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า เนื่องด้วยหาก
ชุมชน สังคมและประเทศมีการพัฒนาด้วยนวัตกรรมและเทคโนโลยีอัจฉริยะ ก็จะเกิดความเจริญทั้งทางด้านเศรษฐกิจ 
เทคโนโลยี วัฒนธรรม และอื่น ๆ อย่างยั่งยืน

การจัดการประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ครั้งที่ 15 ในหัวข้อ “นวัตกรรมและเทคโนโลยี
สร้างสรรค์ เพื่อพัฒนาชุมชนอัจฉริยะ :  Innovations and Creative Technologies for Developing Smart
Communities” เป็นไปตามยุทธศาสตร์ของภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า โดยได้รับความไว้วางใจจากทาง สมาคม
วิชาการไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ คอมพิวเตอร์ โทรคมนาคมและสารสนเทศแห่งประเทศไทย หรือ Electrical 
Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications and Information Technology Association
of Thailand (ECTI Thailand) มีจุดมุ่งหมายหลักของการจัดงานเพื่อรวบรวมผลงานวิจัย งานนวัตกรรม สิ่งประดิษฐ์ 
และการพัฒนาเชิงประยุกต์ รวมถึงเพื่อเปิดโอกาสให้นักวิจัย ผู้พัฒนา ผู้ใช้งาน และหน่วยงานต่าง ๆ ได้มีโอกาส
แลกเปลี่ยนเรียนรู้ทางวิชาการร่วมกัน อีกทั้งสามารถน าผลงานที่ตีพิมพ์ไปพัฒนาต่อยอดในระดับชุมชน ระดับสากล 
และพัฒนาสู่ผลิตภัณฑ์ในเชิงพาณิชย์ได้

ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร มีความ
ยินดีเป็นอย่างยิ่งท่ีได้รับเกียรติในการจัดงานในครั้งนี้ และขอขอบคุณ สมาคม ECTI ท่ีให้โอกาสทางภาควิชาฯ ในการ
จัดประชุมวิชาการระดับชาติ ECTI-CARD 2023 ครั้งที่ 15 สุดท้ายนี้ทางภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ขอต้อนรับ
คณาจารย์ นักวิจัย นักศึกษา และผู้เกี่ยวข้องทุกท่าน ณ หัวหินและหวังเป็นอย่างยิ่งว่าทุกท่านจะได้รับความประทับใจ
ในการจัดงานครั้งนี้และอยู่ในความทรงจ าของทุกท่านตลอดไป 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ระพีพันธ์  แก้วอ่อน
หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
มหาวิทยาลัยศิลปากร

สาส์นจากหัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า



คณะกรรมการการประชุมวิชาการ

Honorary Chairs
ศ.ดร.ภก.ธนะเศรษฐ์ ง้าวหิรัญพัฒน์ อธิการบดี มหาวิทยาลัยศิลปากร
พล.ต.ท.พรชัย สุธีรคุณ ผู้อ านวยการ สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ

Advisory Chairs
ศ.ดร.โกสินทร์ จ านงไทย มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี
รศ.ดร.อนันต์ ผลเพิ่ม มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์

General Chairs
ศ.ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
ผศ.ดร.ระพีพันธ์ แก้วอ่อน มหาวิทยาลัยศิลปากร

General Co-Chairs
รศ.ดร.พิพัฒน์ พรหมมี สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง
รศ.ดร.มนตรี ศิริปรัชญานันท์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ

Steering Committees
อ.ดร.สกุล ค านวณชัย มหาวิทยาลัยราชภัฏเทพสตรี
อ.ภาสกร วรอาจ มหาวิทยาลัยราชภัฏนครสวรรค์

Publication Chairs
น.ต.ผศ.ดร.ครองบุญ สิงหนาท โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช
อ.ดร.กัณธิดา พันธ์ุเจริญ มหาวิทยาลัยศิลปากร

Finance Chair
รศ.ดร.นนชณัต ฉัตรภูติ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ



คณะกรรมการการประชุมวิชาการ

Technical Program Chairs
รศ.ดร.ชานนท์ วริสาร สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง
รศ.ดร.กฤษณ์ อ่างแก้ว มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ
ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ วงศ์พร้อมมูล มหาวิทยาลัยศิลปากร
รศ.ดร.ยศชนัน วงศ์สวัสดิ์ มหาวิทยาลัยมหิดล
ดร.ชัยวัฒน์ เจษฎาจินต์ สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ

Technical Program Committees
รศ.ดร.วินัย ใจกล้า สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง
ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ พันธุนะ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร
ผศ.ดร.อภิรักษ์ จันทร์สร้าง มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์
ดร.ศริญญา ปะสะกวี สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ
ดร.นฤดม นวลขาว สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ
รศ.ดร.ชูเกียรติ สอดศรี มหาวิทยาลัยศิลปากร
ผศ.ดร.ยุทธนา เจวจินดา มหาวิทยาลัยศิลปากร
ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ วงศ์พร้อมมูล มหาวิทยาลัยศิลปากร
ผศ.ดร.จิรัฏฐ์ เหมือนชู มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.ภมร ศิลาพันธ์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.โสภณ ผู้มีจรรยา มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.อรทัย วัชรกฤชกรณ์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ดร.พลอยบุศรา โกมาสังข์ มหาวิทยาลัยศิลปากร

Registration Chair
อ.ศักดิ์ระพี ไพศาลนันทน์ มหาวิทยาลัยศิลปากร

Special Session Chair
ดร.ศริญญา ปะสะกวี สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ

Secretary
อ.พรชัย เปลี่ยมทรัพย์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.ชัยวุฒ ชูรักษ์ มหาวิทยาลัยศิลปากร
อ.กิตติธัช พาพลเพ็ญ มหาวิทยาลัยศิลปากร



Technical Reviewers
กนกวรรณ เรืองศิริ นนชณัต ฉัตรภูต ลลิลธร มะระกานนท์
กฤษณ์ วงรุจิระ นนทรัฐ บ ารุงเกียรติ วนิดา พฤทธิวิทยา 
กฤษณ์ อ่างแก้ว นภัทร สระเอี่ยม วรวุฒิ มรรคเจริญ
กัณธิดา พันธ์ุเจริญ นฤดม นวลขาว วิธวัช ตั้งตรงไพโรจน์
กิตติชาติ เผ่าพงษ์ไพบูลย์ นัฐโชติ รักไทยเจริญชีพ วินัย ใจกล้า
กิตติธัช พาพลเพ็ญ นิคม ลนขุนทด วีณา จันทร์รัชชกูล
กุลสมทรัพย์ เย็นฉ่ าชลิต บรรณญัติ บริบูรณ์ ศรายุทธ ธเนศสกุลวัฒนา
คุณานนต์ คะระวานิช บัววรณ์ ไชยธงรัตน์ ศริญญา ปะสะกวี
จันทร์ อัญญะโพธิ์ บุญเรือง วังศิลาบัตร ศุภร แท่นแก้ว
จิรศักดิ์ วงษ์บงกชไพศาล ปรัชญา บ ารุงกุล สกล อุดมศิริ
จิรัฏฐ์ เหมือนชู ปรีชา ทองดิษฐ์ สกุล ค านวณชัย
ชนัญญ์ชัย วุฒิธันยาวัฒน์ ปัญญา แขน้ าแก้ว สมปอง วิเศษพานิชกิจ
ชัชชัย เขื่อนธรรม ปัณณวิชญ์ ภัทร์สรณ์สิริ สันติ กูลการขาย
ชัยพร ใจแก้ว ปินะ โควินท์ทวีวัฒน์ สัมพันธ์ พรหมพิชัย
ชัยพันธุ์ ประการะพันธ์ ปิยะพงษ์ แดงข า สิรภพ ตู้ประกาย
ชัยวัฒน์ เจษฎาจินต์ ปิยะภัทร พ่วงศรี สุชัยศรี ไลออน
ชาญไชย ไทยเจียม พงศ์ไกร วรรณตรง สุชาติ ดุมนิล
ชานนท์ วริสาร พรชัย เปลี่ยมรัพย์ สุพัตรา วะยะลุน
ชูเกียรติ สอดศรี พัชรี กองภาค สุรชัย จันทร์ฉาย
ชูชาติ พยอม พิชญ สุพรรณกูล สุรชัย จิตพินิจยล
ไชยนรินทร์ อัครวโรดม พิชิต อ้วนไตร สุริยา โชคเพิ่มพูน
ณรงค์ศักดิ์ มโนสิทธิชัย พิพัฒน์ พรหมมี แสงชัย  มังกรทอง
ณัฐพงศ์ พันธุนะ พีรดนย์ เพียรพิชยพงศ์ โสภณ ผู้มีจรรยา
ณัฐพงศ์ วงศ์พร้อมมูล เพ็ญนภา ไพโรจน์อมรชัย อนันต์ ผลเพิ่ม
ดลพร อโนภาส ภมร ศิลาพันธ์ อภิรักษ์ จันทร์สร้าง
ดลลักษณ์ มานพ ภาณุกร วัฒนจัง อภิวัฒน์ วิทยารัฐ
ดุรงค์ฤทธิ์ เอกวงษา ภาณุเมศวร์ สุขศรีศิริวชัร อรทัย วัชรกฤชกรณ์
เตือนใจ อาชีวะพนิช มนต์ชัย แช่มช้อย อรพิน ชาญน าสิน
ทรงศักดิ์ มีสิทธ์ิ มนตรี ค าเงิน อ้อยใจ อ่องหร่าย
เที่ยงธรรม สิทธิจันทเสน มนตรี ศิริปรัชญานันท์ อาคิรา สนธิธรรม
ธนพงศ์ อินทระ ยงยุทธ์ิ ม่ันจิต อาทิตย์ ยาวุฑฒิ
ธนาวุฒิ ธนวาณิชย์ ยรรยง พันธ์สวัสด์ิ อินทวดี จันทร์ทักษิโณภาส
ธเนศ พัฒนธาดาพงษ์ ยศชนัน วงศ์สวัสดิ์ เอกรัฐ หล่อพิเชียร
ธาดา ค าแดง ยุทธนา เจวจินดา
ธีรพงศ์ โอฬารกิจอนันต์ ระพีพันธ์ แก้วอ่อน

คณะกรรมการการประชุมวิชาการ



ก ำหนดกำรประชุมวิชำกำร

วันพุธที่ 26 เมษำยน 2566

เวลำ รำยละเอียด สถำนท่ี

08.30 – 16.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงานประชมุวิชาการ อาคารจัดงาน ชั้น 1

08.30 – 16.30 น. Workshop: การอบรมเชิงปฏิบัติการ การพัฒนาระบบ IoT โดยใช้ ESP32
- กล่าวรายงานโดยผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ระพีพนัธ ์แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา้
- กล่าวเปิดงานโดยศาสตราจารย์ ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล นายกสมาคม ECTI Thailand (09.30 น.)
- กล่าวปิดงานโดยผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อรณุศรี ลีจีรจ าเนียร คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตร์ฯ

(16.30 น.)

ห้องหัวหิน

10.30 – 12.00 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบเช้า 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

12.00 – 13.00 น. พักรับประทานอาหารกลางวัน ห้องอาหารช้อนเงิน

13.00 – 14.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

14.30 – 15.00 น. พัก

15.00 – 16.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

17.00 – 18.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงาน Welcome Party ห้องบอลรูม 1

18.00 – 22.00 น. Welcome Party
- กล่าวต้อนรับ โดย ผศ.ดร.ระพพีันธ์ แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์

และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร
- รับชมการแสดง

ห้องบอลรูม 1



วันพฤหัสบดีท่ี 27 เมษำยน 2566

เวลำ รำยละเอียด สถำนท่ี

08.30 – 16.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงานประชมุวิชาการ อาคารจัดงาน ชั้น 1

09.00 – 09.30 น. พิธีเปิดงานการประชุมวชิาการ ECTI-CARD 2023
- ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ระพพีันธ์ แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์

และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร (กล่าวรายงาน)
- ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อรุณศร ีลีจีรจ าเนียร คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยี

อุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร (กล่าวเปิดงาน)
- ศาสตราจารย์ ดร.วุฒิพงศ์ อารีกุล นายกสมาคม ECTI Thailand (กล่าวเปิดงานร่วม)
- ผู้อ านวยการสถาบันมาตรวทิยาแห่งชาต ิ(กล่าวเปิดงานร่วม)

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

09.30 – 10.00 น. วิทยากรบรรยายพิเศษ: ศาสตราจารย์ ดร.ประยุทธ อัครเอกฒาลิน
Topic: 5G and Beyond: Research and Applications

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

10.00 – 10.30 น. วิทยากรบรรยายพิเศษ: ดร.มติ ห่อประทุม
Topic: Nanoengineering Approaches Toward Advanced Sensor with Data Analytics 
Platform in the AI Era (*พักเบรกได้ตามอัธยาศัย*)

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

10.30 – 11.00 น. ทยากรบรรยายพิเศษ: ดร.รุ่งโรจน์ จินตเมธาสวัสดิ์
Topic: Terahertz technology and recent advances in non-contact inspection

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

11.00 – 11.30 น. วิทยากรบรรยายพิเศษ คุณปรีชา เจี๊ยบหยู
Topic: อัมพวาโมเดล

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

11.30 – 13.00 น. พักรับประทานอาหารกลางวัน ห้องอาหารช้อนเงิน

13.00 – 14.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

14.30 – 15.00 น. พัก

15.00 – 16.30 น. น าเสนอผลงาน Oral Presentation รอบบ่าย 1. ห้องไกลลาส 1
2. ห้องไกลลาส 2
3. ห้องเกดกลางป่า
4. ห้องพนายอ

17.00 – 18.00 น. ลงทะเบียนเข้าร่วมงานเลี้ยงขอบคุณ ห้องสมอเรียง ชั้น 2

18.00 – 22.00 น. Banquet
- กล่าวขอบคุณโดย ผศ.ดร.ระพีพันธ์ แก้วอ่อน หัวหน้าภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์

และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยศิลปากร
- ประกาศ Best Paper Awards
- รับชมการแสดง
- มอบธงให้กับเจ้าภาพงาน ECTI-CARD 2024 มหาวิทยาลัยราชภัฏสุรินทร์

ห้องสมอเรียง ชั้น 2

ก ำหนดกำรประชุมวิชำกำร



วันศุกร์ท่ี 28 เมษำยน 2566

เวลำ รำยละเอียด สถำนท่ี

09.00 – 12.00 น. ศึกษาวิถีชีวิตและชุมชนท้องถิ่น
ภายในอ าเภอหัวหิน 
จังหวัดประจวบคีรีขันธ์

ก ำหนดกำรประชุมวิชำกำร



Section

T1 Track 1: การสื่อสาร การสนับสนุนผู้ใช้ตามบ้าน เครือข่ายสังคม เครือข่ายไร้สาย ปัญญาประดิษฐ์เพื่อระบบการสื่อสารดิจิทัล นวัตกรรมและเทคโนโลยีส าหรรับงานสื่อสารและอิเลกกทรอนิกส์อัจรริยะ

T2 Track 2: วิศวกรรมและเทคโนโลยีทางด้านการเกษตรอัจรริยะ อุตสาหรกรรมการเกษตร ธุรกิจธนาคารการท่องเที่ยว และการโรงแรม การกู้ภัย ระบบเตือนภัย และพยากรณ์

T3 Track 3: การประหรยัดพลังงาน การจัดการพลังงานบ้านอัตโนมัติ ระบบความปลอดภัย การควบคุมการเข้าถึง การยืนยันตัวตน ระบบตรวจจับการขนส่ง การควบคุมจราจร การจัดการอุตสาหรกรรม

T4 Track 4: เทคโนโลยีชีวภาพ การแพทย์ วิทยาศาสตร์กายภาพ วิทยาศาสตร์การกีฬา

T5 Track 5: มาตรวิทยา การวัดและควบคุม หรุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที และระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจ าวัน

T6 Track 6: การเรียนการสอนทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ เทคโนโลยีการศึกษาและเทคโนโลยีอุตสาหรกรรม การเรียนการสอนทางไกล การศึกษาบันเทิง คอมพิวเตอร์แอนเิมชัน

T7 Track 7: หรัวข้ออ่ืนๆ ที่เกี่ยวข้อง

SS1 Special Session 1: วิศวกรรมและเทคโนโลยีอุตสาหรกรรมอัจรริยะ

SS2 Special Session 2: นวัตกรรมและเทคโนโลยีส าหรรับการขับเคลื่อนเศรษฐกิจและสังคมฐานราก

SS3 Special Session 3: เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพื่อการพัฒนาท้องถิ่น

SS4 Special Session 4: อินเตอร์เนกตของสรรพสิ่ง หรุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที และระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจ าวัน

SS5 Special Session 5: ปัญญาประดิษฐ์เพื่อระบบการสื่อสารดิจิทัล

SS6 Special Session 6: นวัตกรรมทางอิเลกกทรอนิกส์

SS7 Special Session 7: เทคโนโลยีเครือข่ายไร้สายเพื่อการเฝ้าระวัง ติดตาม และวิเคราะหร์

SS8 Special Session 8: งานวิจัยและนวัตกรรมสร้างสรรค์ตามแนวทาง BCG Model

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15

วันพุธที่ 26 เมษายน พ.ศ.2566

10.30 - 12.00 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบเช้า

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section SS1 SS1 SS3 SS3

Paper Sequence SS1P-O013, SS1P-O014, 
SS1P-O017, 

SS1P-O018, SS1P-O032, 
SS1P-O043

SS1P-O111, SS1P-O113, 
SS1P-O139,

SS1P-O152, SS1P-O218, 
SS1P-O219

SS3P-O011, SS3P-O026, 
SS3P-O044,
SS3P-O051

SS3P-O070, SS3P-O106, 
SS3P-O149,

SS3P-O158, SS3P-O166

Session Chair อ.ชัยวุฒ ชูรักษ์
(ม.ศิลปากร)

อ.ดร.อรทัย วัชรกฤชกรณ์
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.นิคม  ลนขุนทด
(ม.ราชภัฏสุรินทร์)

ผศ.ดร.ณัฐกานต์  พวงไพบูลย์
(ม.ราชภัฏสุรินทร)์

12.00 - 13.00 น. พักรับประทานอาหรารกลางวัน

13.00 - 14.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T1P, SS2P T5P T2P, SS5P T6P T4P

Paper Sequence T1P-O033, T1P-O048, 
T1P-O076, 

T1P-O099, T1P-O125,
SS2P-O022

T5P-O009, T5P-O019,
T5P-O023,

T5P-O024, T5P-O025, 
T5P-O034

T2P-O012, T2P-O097, 
T2P-O112,

SS5P-O169, SS5P-O188, 
SS5P-O192

T6P-O035, T6P-O083, 
T6P-O107,

T6P-O127, T6P-O147

T4P-O071, T4P-O087, 
T4P-O088,

T4P-O098, T4P-O159, 
T4P-O204

Session Chair รศ.ดร.ชูเกียรติ สอดศรี
(ม.ศิลปากร)

อ.กิตติธัช พาพลเพ็ญ
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.สิริสวัสดิ์ จึงเจริญนิรชร
(ม.ราชภัฏเทพสตรี)

ดร.ชัยวัฒน์ เจษฎาจินต์
(สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ)

ผศ.ดร.กุลสมทรัพย์ เย็นฉ ่าชลิต
(ม.ราชภัฏเทพสตรี)

14.30 - 15.00 น. พัก



วันพุธที่ 26 เมษายน พ.ศ.2566

15.00 - 16.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T1, SS5 T5 T5, SS8 T2 T6, SS6

Paper Sequence T1P-O193, T1P-O207,
T1P-O210, 

SS5P-O155, SS5P-O160

T5P-O042, T5P-O049,
T5P-O077,

T5P-O085, T5P-O103, 
T5P-O104

T5P-O115, T5P-O183,
T5P-O202,

T5P-O203, T5P-O212, 
SS8P-O222

T2P-O040, T2P-O074, 
T2P-O078,

T2P-O136, T2P-O171, 
T2P-O180

T6P-O168, T6P-O170, 
T6P-O173,

T6P-O175, T6P-O184, 
SS6P-O096

Session Chair รศ.ดร.ชานนท์ วรสิาร
(สจล.)

ดร.นฤดม นวลขาว
(สถาบันมาตรวิทยาแห่งชาติ)

อ.ดร.พลอยบุศรา โกมาสังข์ 
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.ลลิลธร มะระกานนท์
(ม.ราชภัฏเทพสตรี)

ผศ.ดร.จิรัฏฐ์ เหมือนชู
(ม.ศิลปากร)

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



วันพฤหรัสบดีที่ 27 เมษายน พ.ศ.2566

13.00 - 14.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T3, SS2 T3, T4 SS4 SS4 SS4

Paper Sequence T3P-O010, T3P-O016, 
T3P-O058, 

T3P-O095, T3P-O118,
SS2P-O020

T3P-O167, T3P-O177, 
T3P-O181,

T3P-O182, T4P-O094,
T4P-O086

SS4P-O036, SS4P-O037, 
SS4P-O053,

SS4P-O054, SS4P-O055, 
SS4P-O090

SS4P-O100, SS4P-O101, 
SS4P-O105,

SS4P-O114, SS4P-O137, 
SS4P-O143

SS4P-O161, SS4P-O163, 
SS4P-O164,

SS4P-O165, SS4P-O176, 
SS4P-O213

Session Chair ผศ.ดร.น.ต.ครองบุญ สิงหนาท
(ร.ร.นายเรืออากาศ

นวมินทกษัตริยาธริาช)

อ.ดร.โสภณ ผู้มีจรรยา
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.ยุทธนา เจวจินดา
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.อาคิรา สนธิธรรม
(ม.ราชภัฏนครสวรรค์)

ผศ.ชัชชัย เขื อนธรรรม
(ม.ราชภัฏนครสวรรค์)

14.30 - 15.00 น. พัก

15.00 - 16.30 น. น าเสนองาน Oral Presentation รอบบ่าย

Room หร้องไกลลาส 1 หร้องไกลลาส 2 หร้องแจงงามเนตร หร้องเกดกลางป่า หร้องพนายอ

Section T7 T7, SS7 SS2, SS6 SS7 SS8

Paper Sequence T7P-O031, T7P-O064,
T7P-O102,

T7P-O116, T7P-O117, 
T7P-O205

T7P-O142, T7P-O131, 
T7P-O208,

SS7P-O093, SS7P-O198, 
SS7P-O200

SS6P-O047, SS6P-O080,
SS6P-O089, 

SS6P-O132, SS6P-O216,
SS2P-O021

SS7P-O039, SS7P-O067, 
SS7P-O068,

SS7P-O075, SS7P-O141, SS7P-
O148

SS8P-O084, SS8P-O120, 
SS8P-O133,

SS8P-O134, SS8P-O135, 
SS8P-O215

Session Chair อ.ดร.กัณธิดา พันธุ์เจริญ
(ม.ศิลปากร)

ผศ.ดร.ณัฐพงศ์ พันธุนะ
(มทร. พระนคร)

อ.ดร.ภมร ศิลาพันธ์
(ม.ศิลปากร)

อ.ศักดิ์ระพี ไพศาลนันทน์
(ม.ศิลปากร)

รศ.ดร.พิพัฒน์ พรหมมี
(สจล.)

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



วันศุกร์ที่ 28 เมษายน พ.ศ.2566

09.00 - 12.00 น. ศึกษาวิถีชีวิตและชุมชนท้องถิ่น

ก าหรนดการจัดงานและน าเสนอบทความ
การประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัฒนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 15



 

 

 

Track 1: การสื่อสาร การสนับสนุนผู้ใช้ตามบ้าน เครือข่ายสังคม เครือข่ายไร้สาย ปัญญาประดิษฐ์เพ่ือระบบการ
สื่อสารดิจิทัล นวัตกรรมและเทคโนโลยีสำหรับงานสื่อสารและอิเลก็ทรอนิกส์อจัฉริยะ 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
T1P-O033 แชทบอทเพื่อการดูแลตนเองสำหรับผู้ป่วยโรคเบาหวาน 1 
T1P-O048 การพัฒนาแอปพลิเคชันแชทบอท สำหรับนักท่องเที่ยวในจังหวัดพระนครศรีอยุธยา 6 
T1P-O076 การค้นหาโครงข่ายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชันด้วยระเบยีบวิธีเชิงพันธุกรรม 11 
T1P-O099 การประเมินศักยภาพตามตำแหนง่ และขนาดการเชื่อมต่อระบบผลติไฟฟ้าพลังงานทดแทนใน

ระบบโครงข่ายไฟฟ้าอัจฉริยะ: กรณีศึกษาระบบผลิตไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย์ 
15 

T1P-O193 ไม้เท้าอัจฉริยะ สำหรับผู้สูงอาย ุ 19 
T1P-O207 ชุดแจ้งเตือนเฝ้าระวังระดับน้ำข้ึน-ลงเพื่อชุมชนควบคุมด้วยระบบ IoT 23 
T1P-O210 ตู้ชาร์จแบตเตอรีโ่ทรศัพท์มือถือจากพลังงานแสงอาทิตย ์

 
27 

Track 2: วิศวกรรมและเทคโนโลยีทางด้านการเกษตรอัจฉริยะ อุตสาหกรรมการเกษตร ธุรกิจธนาคารการท่องเท่ียว 
และการโรงแรม การกู้ภัย ระบบเตือนภัย และพยากรณ์ 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
T2P-O012 การจำแนกระดับความสุกของกล้วยหอมอัตโนมัติด้วยการประมวลผลภาพดจิิทัลและการ

เรียนรูเ้ชิงลึก 
31 

T2P-O040 การประเมินประสิทธิภาพของการย่อส่วนเชิงสถิติในการจำลองตัวแปรภูมิอากาศ และดัชนี
ภูมิอากาศสุดขั้วในประเทศไทย 

36 

T2P-O074 การหาช่วงเวลาที่เหมาะสมในการเปิดหลักสูตรภาษาอังกฤษระยะสัน้สำหรับอตุสาหกรรม
ท่องเที่ยวโดยใช้ข้อมูลเป็นตัวขับเคลื่อน 

40 

T2P-O078 การจำแนกสกลุของเห็ดโดยใช้ปัญญาประดิษฐ ์ 48 
T2P-O097 การคัดเลือกลักษณะสำคัญของรูปสำหรับการจำแนกระดับความสุกของสับปะรดภูแล 53 
T2P-O112 ระบบควบคมุและติดตามการทำงานของการให้น้ำการเกษตรระยะไกล กรณศีึกษา สวน

ทุเรียน 
58 

T2P-O136 การประยุกต์ใช้การเรียนรู้แบบถา่ยโอนร่วมกับกลุ่มแอนเซมเบลิซัพพอร์ตเว็กเตอร์แมชชีน
สำหรับจำแนกสายพันธ์ุปลาคาร์ป 

62 

T2P-O171 หลอดไฟไดโอดเปล่งแสงควบคุมความส่องสว่างแสงสีแดง สีเขียว สนี้ำเงิน ผ่านระบบ
อินเตอร์เนต็ของสรรพสิ่งสำหรับแปลงปลูกไม้ดอกพืชวันสั้น 

66 

T2P-O180 เครื่องมือบรรจุภณัฑ์ข้าวสารแบบสุญญากาศท่ีสามารถช่ังน้ำหนักและบรรจุข้าวสารจำหน่าย
สำหรับวสิาหกิจชุมชน 

70 

  
 

 

 
 



 

 
 
Track 3: การประหยัดพลังงาน การจัดการพลังงานบ้านอัตโนมัติ ระบบความปลอดภัย การควบคุมการเข้าถึง  

การยืนยันตัวตน ระบบตรวจจับการขนส่ง การควบคุมจราจร การจัดการอุตสาหกรรม 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T3P-O010 ศกึษาวิธีจดัตารางเวลาของการอดัประจยุานยนตไ์ฟฟ้าส าหรบับา้นพกัอาศยัในระบบ
จ าหน่ายพลงังานไฟฟ้า 

74 

T3P-O016 การเพิ่มประสิทธิภาพ และลดต้นทุนการผลติผา้มัดหมี่ ตำบลบ้านทราย อำเภอบ้านหมี่ 
จังหวัดลพบุร ี

78 

T3P-O058 การประหยัดพลังงานไฟฟ้าระบบแสงสว่าง โดยการใช้หลอดแอลอีด ีแทนหลอดฟลูออเรส
เซนต์ กรณีศึกษาอาคาร อัลม่า ลิงค์ บริษัท บี.กริม อัลมา่ ลิงค์ บิลดิง้ จำกัด 

82 

T3P-O095 การศึกษาเพื่อวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการผลติพลังงานไฟฟ้าจากต้นพืชที่มีชีวิตและการเก็บ
เกี่ยวพลังงาน 

86 

T3P-O118 โดรนถ่ายภาพทางอากาศตรวจจับวัตถุแบบเวลาใกล้เคียงจริงโดยประยุกต์ใช้อัลกอริทึม YOLO 
v7 

90 

T3P-O167 การตรวจจับความผิดปกติในเครื่องใช้ไฟฟ้าด้วยปลั๊กไฟอัจฉรยิะและข้อมูลการใช้กำลังไฟฟ้า
ของเครื่องใช้ไฟฟ้า 

94 

T3P-O177 ระบบจัดการพลังงานสำหรับบ้านที่ใช้รถยนต์ไฟฟ้าด้วยระบบไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย์และ
ระบบ V2H 

98 

T3P-O181 ระบบวิเคราะหผ์ลการปฏบิัติการบินของนักบินสำหรับการบริหารการบิน 102 
T3P-O182 การประเมินต้นทุนคา่ใช้จ่ายในอุตสาหกรรมการผลิตมอเตอร์เพื่อปรบัปรุงคุณภาพการผลิต

และเพิ่มประสิทธิภาพการประหยดัพลังงานไฟฟ้า 
 

106 

Track 4: เทคโนโลยีชีวภาพ การแพทย์ วิทยาศาสตร์กายภาพ วิทยาศาสตร์การกีฬา 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T4P-O071 การพัฒนาเจลแต้มสิวจากสารสกดัสมุนไพรออร์แกนิค 110 
T4P-O086 ประสิทธิภาพการฆา่เชื้อด้วยเครื่องผลิตและสลายก๊าซโอโซนแบบ2-in-1 (OZONE HYBRIDรุ่น 

OZ-20G2N) 
114 

T4P-O088 เครื่องออกกำลังกายสำหรับผู้ป่วยเบาหวาน 118 
T4P-O094 เครื่องกำจัดขยะเศษอาหาร 122 
T4P-O098 ระบบวิเคราะห์และแนะนำการออกกำลังกายแบบคาร์ดิโอเพื่อควบคมุน้ำหนักของนักกีฬา โดย

ใช้เทคนิคการถดถอยเชิงเส้น 
126 

T4P-O159 การเปรยีบเทียบการบวมตัวของโครงร่างเลีย้งเซลล์ที่ข้ึนรูปจากวสัดทุี่ต่างกัน และการเพิ่ม
อัตราการบวมตัวของโครงรา่งเลี้ยงเซลลด์้วยกระบวนการสุญญากาศ 

130 

T4P-O204 การพัฒนาโปรแกรมประยุกตส์ำหรับอุปกรณเ์คลื่อนที่เพ่ือวิเคราะห์โรคผิวหนังเบื้องต้นด้วย
วิธีการเรียนรู้เชิงลึก 

134 

 



 

 
 
Track 5: มาตรวิทยา การวัดและควบคุม หุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที และ

ระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจำวัน 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T5P-O009 การเปรยีบเทียบการปรับแต่งตัวควบคุมพีไอดีอย่างเหมาะสมโดยใช้ขั้นตอนวิธีการถ่ายละออง
เรณดูอกไม ้

138 

T5P-O019 ระบบควบคมุแขนกลสำหรับเครื่องจักรในสายการผลิต 142 
T5P-O023 การเพิ่มประสิทธิภาพของเครื่องมอืวัดอุณหภมูิอัตโนมตัิที่ประดิษฐ์ขึน้ด้วยเซนเซอร์ 

RTD/PT100 
146 

T5P-O024 การสอบเทียบเครื่องมือวัดอณุหภมูิแบบดิจิทัลที่ใช้เทอร์โมคัปเปลิ ชนิดเค 150 
T5P-O025 การยืนยันผลการวัดค่าความต้านทานของตัวต้านทานมาตรฐานย่านต่ำกว่า 1 โอห์มตามค่า

กระแสไฟฟ้าจำเพาะด้วยวิธีโวลต์-แอมแปร ์
154 

T5P-O034 การควบคุมอณุหภมูิ กรณศีึกษา การดัดแปลงเตาอบเครื่องปิ้งขนมปงัเป็นเตาอบสำหรับการ
บัดกรีอุปกรณ์ SMD 

158 

T5P-O042 การพัฒนาอุปกรณต์รวจรู้สภาพแวดล้อมและการทำงานของแผงเซลล์แสงอาทิตย์โดยใช้
เทคโนโลยี IoT 

162 

T5P-O049 The Prototype of Digital Calibration Certificate in National Institute of Metrology 
(Thailand) 

166 

T5P-O077 การพัฒนาหุ่นยนตส์ี่ล้อควบคมุด้วยระบบสมองผลฝังตัวแบบเอฟพีจีเอ 170 
T5P-O085 การสอบเทียบ Partial Discharge Calibrator ตามมาตรฐาน IEC 60270 174 
T5P-O103 การออกแบบอุปกรณ์วดัแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับด้วยเซ็นเซอร์หม้อแปลงแรงดันไฟฟ้า 178 
T5P-O104 การพัฒนาระบบรดน้ำอัตโนมตัิผ่านเครือข่ายอินเตอร์เนต็สำหรับสวนทุเรียน เพื่อกลุ่ม

เกษตรกรที่ปลูกทุเรยีนในอำเภอสคุิริน จังหวัดนราธิวาส 
182 

T5P-O115 ตู้รับพัสดุพร้อมฆ่าเช้ือด้วยโอโซน 186 
T5P-O183 ชุดควบคุมสายพานลำเลียงคดัแยกวัตถุโดย PLC 189 
T5P-O202 ระบบการวดัและสอบเทียบเครื่องวัดความเร็วที่ใช้เทคนิค LiDAR ให้สามารถมี Traceability 

ไปสู่ SI Unit ได ้
193 

T5P-O203 การเปรยีบเทียบวัดค่าแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับของเครื่องมือดิจิทลัมลัติมเิตอรเ์ทียบกับ
เครื่องมือมาตรฐานการส่งผ่านปรมิาณไฟฟ้ากระแสสลับและปรมิาณไฟฟ้ากระแสตรง ด้วยวิธี
หาความแตกต่างการส่งผ่านปรมิาณไฟฟ้ากระแสสลับและปริมาณไฟฟ้ากระแสตรง 

196 

T5P-O212 การวิเคราะห์แหล่งที่มาของความไม่แน่นอนของการสอบเทียบมาตรฐานทุติยภูมเิครื่องจ่าย
แรงดันไฟฟ้ากระแสตรงด้วยระบบมาตรฐานปฐมภมูิแรงดันไฟฟ้าโจเซฟสัน 
 
 
 

200 

 



 

 
 

Track 6: การเรียนการสอนทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ เทคโนโลยีการศึกษาและเทคโนโลยีอุตสาหกรรม การเรียน 
การสอนทางไกล การศึกษาบันเทิง คอมพิวเตอร์แอนิเมชัน 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
T6P-O035 การศึกษาผลสมัฤทธ์ิของการฝึกอบรมด้วยโมดลู MILDe 

เรื่องการจัดการเรียนรู้แบบตื่นตัวรว่มกับสร้างสื่อการสอนจากเครื่องพิมพ์ 3 มิติ 
204 

T6P-O083 การสร้างและหาประสิทธิภาพชุดสาธิตระบบอาณัติสญัญาณรถไฟโมโนเรล 208 
T6P-O107 การพัฒนาเกมการเรยีนรู้เรื่องอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกสส์ำหรับนักศึกษาสาขาวิชาช่าง

อิเล็กทรอนิกส ์
212 

T6P-O127 การจัดการศึกษาวิศวกรรมโดยใช้กระบวนการเรียนรู้เชิงนวัตกรรม DLAAP ด้านตัวกรอง
ความถี่ไมโครสตริป 

217 

T6P-O147 เว็บแอปพลิเคชันสำหรับการเช็คช่ือเข้าห้องเรียน 221 
T6P-O168 การจัดการเรยีนรู้แบบวิจยัฐาน RRSDI รายวิชา การออกแบบวงจรความถี่สูง 225 
T6P-O170 หม้อแปลงเทสล่าสำหรับห้องปฏิบตัิการวิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 229 
T6P-O173 เว็บแอปพลิเคชันเพ่ือการฝึกฝนและพัฒนาความสามารถของสมอง 233 
T6P-O175 การเสริมสร้างสมรรถนะการสอนของนักศึกษาครูสาขาวิชาอุตสาหกรรมศลิป์ โดยใช้การ

จัดการเรียนรู้แบบโครงงานเป็นฐาน 
237 

T6P-O184 การสร้างและหาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอรเ์หนี่ยวนำ 3 เฟส  รายวิชาเครื่องจักรกล
ไฟฟ้า หลักสตูรครุศาสตร์อตุสาหกรรมบณัฑิต สาขาไฟฟ้า 
 

241 

Track 7: หัวข้ออื่นๆ ที่เกี่ยวข้อง 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

T7P-O031 การพัฒนาแอปพลิเคชันเทคโนโลยีความจริงเสมือนเพื่อการเรยีนรู้ชือ่อุปกรณ์ในงานฉีด
พลาสติก 

245 

T7P-O064 การวิเคราะห์แบบจำลองทางคณิตศาสตร์ของแผงเซลล์แสงอาทิตย์แบบไดโอดเดีย่ว ชนิดสาร
กึ่งตัวนำประเภทซิลิคอนแบบผลึกรวม 

249 

T7P-O102 การออกแบบซินธิไซเซอร์แบบดจิทิัลโดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์อดยุโน่ 253 
T7P-O116 การลดรอบเวลาการผลติของสลีฟ รุ่น V11 XX ที่เครื่องจักร SB 258 
T7P-O117 การแจ้งเตือนแรงดันไฟฟ้าผดิปกตผิ่านแอปพลิเคชัน 262 
T7P-O131 การสำรวจข้อมูลความสมัพันธ์ของค่าฝุ่นละอองกับความชื้นในอากาศของเมือง 

ปูซาน ประเทศเกาหลีใต ้
266 

T7P-O205 ระบบปรับสภาพทางอะคูสติกส์ของห้อง 270 
T7P-O208 ระบบเซนเซอร์น้ำหนักโดยใช้หลักการโค้งงอโครงสร้างของเส้นใยนำแสง 

 
 

276 

 



 

 
 
Special Session 1: วิศวกรรมและเทคโนโลยีอุตสาหกรรมอัจฉริยะ 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
SS1P-O013 เครื่องควบคุมประจุการชาร์จแบตเตอรรีด่้วยโซล่าเซลล์ 280 
SS1P-O014 แอพพลิเคชันลงช่ือการเข้าช้ันเรยีนโดยใช้เทคโนโลยีบีคอน 284 
SS1P-O017 เทคนิคแบบใหม่ในการควบคมุการทำงานของมิเตอรไ์ฟฟ้าอัจฉริยะผ่านระบบเครือข่ายบล็อก

เชน 
288 

SS1P-O018 การพัฒนาสัญญาอัจฉรยิะบนบล็อกเชนเพื่อค้นหาสถานีชาร์จทีเ่หมาะสมทีสุ่ดสำหรับรถยนต์
ไฟฟ้า 

292 

SS1P-O032 รถตัดหญ้าไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย ์ 296 
SS1P-O043 ระบบตรวจสอบพื้นผิวเหล็กอัตโนมัต ิ 300 
SS1P-O113 การออกแบบเครื่องวัดระดับเสียงยานพาหนะ 304 
SS1P-O139 การพัฒนาแสงโพลาไรซ์เชิงเส้นสมบูรณ์แบบหมุนได้และเทคนิคการเลื่อนเฟสโดยใช้ไซคลิคอิน

เตอร์เฟอโรมิเตอรส์ำหรับนำไปใช้ในงานวัดทางแสง 
308 

SS1P-O152 การประยุกต์ใช้ระบบผลติไฟฟ้าดว้ยพลังงานแสงอาทิตย์และมวลชีวภาพเพื่อใช้กับรถยนต์
ไฟฟ้า 

315 

SS1P-O218 การออกแบบและพัฒนาเครื่องประกอบยาดมร่วมกับ บริษัท แอ็คมคิ เอ็นจิเนียริ่ง จำกัด 319 
SS1P-O219 การวิจัยและการพัฒนากระบวนการตรวจสอบผลิตภัณฑ์ด้วยเครื่อง Alignment machine 

ร่วมกับโปรแกรม LabVIEW 
 

323 

Special Session 2: นวัตกรรมและเทคโนโลยีสำหรับการขับเคลื่อนเศรษฐกจิและสังคมฐานราก 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

SS2P-O020 การมีส่วนร่วมในการพัฒนาลายผา้ทอ ตราสญัลักษณ์และบรรจุภณัฑ์โดยการใช้โปรแกรมช่วย
ออกแบบ ณ กลุ่มทอผ้าสตรีบ้านมงคล ตำบลห้วยบง อำเภอเฉลิมพระเกียรติ จังหวัดสระบรุี 

327 

SS2P-O021 การออกแบบเครื่องฉีดยาฆ่าเช้ือป้องกันโรคปากเท้าเปื่อยในฟาร์มโคนมขนาดเล็ก 331 
SS2P-O022 การมีส่วนร่วมในการพัฒนาผลติภณัฑ์ชาสมุนไพร ตราสัญลักษณ์และบรรจภุณัฑ์โดยการใช้

โปรแกรมช่วยออกแบบ ณ ชุมชนบ้านโนนเดื่อ ตำบลเขาดินพัฒนา อำเภอเฉลมิพระเกียรติ 
จังหวัดสระบุร ี
 

335 

Special Session 3: เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพ่ือการพัฒนาท้องถิ่น 
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

SS3P-O011 การผลิตเช้ือเพลิงอัดแท่งจากฝักราชพฤกษ์และเศษถ่านไม ้ 339 
SS3P-O026 การพัฒนาต้นแบบอุปกรณ์ควบคมุอัจฉริยะต้นทุนต่ำสาหรับโรงเรือนเพาะปลูก 343 
SS3P-O044 อาร์ยู-เลตเตอร์ทรู: โปรแกรมตรวจสอบรหสัสินคา้ผ่านกล้องวีดิทัศน์ กรณีศึกษา สถาน

ประกอบการเอกชนแห่งหนึ่งในจังหวัดลพบุรี 
 

348 



 

 
 

SS3P-O051 การออกแบบแหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสตรงสำหรับเครื่องสูบลมยางยานยนต์พาหนะ 352 
SS3P-O070 การวิจัยและพัฒนานวัตกรรมชุมชนเกษตรอัจฉรยิะด้วยอินเทอร์เนต็ของสรรพสิ่งเพื่อลดการใช้

สารเคมี สารพิษตกค้างและตดิตามสถานการณ์การเจริญเติบโตของมะนาวในพ้ืนท่ีลุ่มแม่นำ้
เพชรบุรี ตำบลท่าแลง อำเภอท่ายาง จังหวัดเพชรบุร ี

356 

SS3P-O106 เครื่องหยอดเมลด็ต้นหอมแดงควบคุมด้วยความถี่วิทยุเพื่อการเกษตร 360 
SS3P-O149 การพัฒนาเครื่องใส่ปุ๋ยอตัโนมตัิสำหรับมันสำปะหลัง 364 
SS3P-O158 เครื่องย่อยกิ่งกระถินที่เหลือจากการให้อาหารสัตว์เพื่อพัฒนาเป็นดนิปลูกผักปลอดสารทดแทน

การเผาทำลาย 
368 

SS3P-O166 การจำแนกกระบวนการตกผลึกดว้ยวิธี Dry Fractionation ด้วยวิธกีารเรยีนรู้เชิงลึก 
 

372 

Special Session 4: อินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง หุ่นยนต์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ การประยุกต์ใช้งานเทคโนโลยีไอโอที 
และระบบควบคุมอัตโนมัติในชีวิตประจำวัน 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
SS4P-O036 การคัดแยกรังไหมด้วยลักษณะทางกายภาพด้วยเทคนิคการประมวลผลด้วยภาพ 378 
SS4P-O037 เสื้อชูชีพสำหรับกิจกรรมทางน้ำระบุตำแหน่งด้วยระบบจีพีเอส 382 
SS4P-O053 เครื่องมือวัดขนาดส้มด้วยเซนเซอร์อินฟราเรดโดยไมโครคอนโทรลเลอร์ระบบไอโอที 386 
SS4P-O054 ตัวกรองคาลมานฟิลเตอร์แบบรวมจุดร่วมกับแบบจำลองการผสมแบบเกาส์เซียนเพื่อประมาณ

ค่าสถานะในแบบจำลองความผันผวนเชิงเฟ้นสุ่ม 
390 

SS4P-O055 เครื่องวัดความสูงระยะแนวตั้งกึ่งอัตโนมัตโิดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์แสดงผลผ่านระบบ IoT 393 
SS4P-O090 การพัฒนาระบบวดัและติดตามค่าคุณภาพน้ำทะเลสำหรับฟาร์มเลีย้งกุ้งขาว 

แวนนาไม 
397 

SS4P-O100 เครื่องสอนอักษรเบรลล์สำหรับผู้พกิารทางสายตาในสถานการณ์โควดิ 401 
SS4P-O101 ระบบทดสอบสมรรถภาพทางร่างกายอัตโนมตัิสำหรับการขอใบอนุญาตขับข่ี 405 
SS4P-O105 วงจรเลียนแบบตัวเหนีย่วนำท่ีสามารถปรับค่าไดด้้วยวิธีทางอิเล็กทรอนิกส์โดยใช้ CDCTA 409 
SS4P-O114 การพัฒนาเครื่องวัดปริมาณค่าฝุ่นละออง PM 2.5 แบบพกพา 413 
SS4P-O143 เครื่องตรวจเช็คฝุ่นในช่องมองภาพกล้องดิจิตอลแบบกึ่งอัตโนมัติ 418 
SS4P-O161 การสร้างแบบจำลองเพื่อการเรียนรู้ Industrial iot 422 
SS4P-O163 การพัฒนาระบบตรวจสอบพลังงานไฟฟ้าโดยใช้อินเทอร์เนต็ของสรรพสิ่งและแอปพลเิคชันบน

สมาร์ทโฟน 
426 

SS4P-O164 หุ่นยนต์ AGV สำหรับฆา่เชื้อโควิด-19 ด้วยรังสี UV-C โดยเทคโนโลยี ROS 430 
SS4P-O165 ระบบการตรวจวดัและการควบคมุการให้น้ำพืชแบบอัตโนมตัิและการถ่ายทอดเทคโนโลยีและ

นวัตกรรมตอบสนองความต้องการของท้องถิ่น 
434 

SS4P-O176 การพัฒนาชุดสาธิตสาหรับจัดการสอนแบบฐานสมรรถนะงานตั้งค่าอุปกรณ์ระบบไฟฟ้าสารอง
ภายในอาคาร 

438 

SS4P-O213 การปรับค่าเกนของตัวควบคุมความเร็วแบบพีไอสำหรับขับเคลื่อนมอเตอร์ซิงโครนัสแม่เหล็ก
ถาวร โดยใช้เทคนิคการหาค่าที่เหมาะสมด้วยกลุ่มอนุภาค 

442 



 

 
 
Special Session 5: ปัญญาประดิษฐ์เพ่ือระบบการสื่อสารดิจิทัล 

รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 
SS5P-O155 การใช้การแสดงภาพ 2 ข้ันตอนเพ่ือเพิ่มประสิทธิภาพในการอธิบายผลลัพธ์ของการแบ่งกลุ่ม

ข้อมูล 
446 

SS5P-O192 การออกแบบโลโกโ้ดยอาศยัการแนะน าของกระบวนการวิธีเชงิพนัธุกรรม 

 

450 

Special Session 6: นวัตกรรมทางอิเล็กทรอนิกส ์
รหัส ช่ือบทความ หน้าท่ี 

SS6P-O080 ตู้จ่ายยาสามญัประจำบ้านอย่างชาญฉลาดสำหรับผู้พิการทางสายตา 456 
SS6P-O089 การพัฒนาระบบฉายวีดิทัศน์อัตโนมัติควบคุมด้วยอินฟาเรดเซ็นเซอร ์สำหรับแสดงวัฒนธรรม

ชาววัง ในงานการท่องเที่ยวเชิงอาหารผ่านอัตลักษณ์รตันโกสินทร์ 
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บทคัดย่อ 

บทความน้ีเป็นงานวิจยัเพ่ือพฒันาแอปพลิเคชนัเทคโนโลยีความจริง
เสมือน เพ่ือการเรียน รู้อุปกรณ์ เค ร่ืองมือช่ างฉีด  เพ่ืออ านวยความ
สะดวกสบายแก่ผูใ้ช้งานในการเรียนรู้ช่ือของอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด 
วิธีการท างานของอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด โดยวิธีการใช้งานสามารถน า
อุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดท่ีไม่ทราบช่ือมาส่องกล้องเพ่ือจบัภาพอุปกรณ์
แบบเวลาจริง และแสดงช่ืออุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดในทนัที ผลการใชง้าน
พบว่าแอปพลิเคชนัสามารถบอกช่ืออุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด มากกว่า 10 
ชนิด แต่ละชนิดมีผลความถูกตอ้งไม่ต ่ากว่า 70% 

ค าส าคัญ: ปัญญาประดิษฐ์ เทคโนโลยีเสมือนจริง อุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด 

Abstract 
This paper is about The Development of Augmented Reality 

Technology Application for Learning the Plastic Injection Devices. To 
facilitate the users in learning the names of plastic injection devices and 
mechanical parts. By the way, an unknown plastic injection device can 
be brought to the camera to capture the device in real time and display 
mechanical parts and name instantly. The result shows that the 
application can name more than 10 plastic injection devices each type is 
at least 70% accurate. 

Keywords:  Artificial Intelligence, Augmented Reality, Plastic Injection 
Devices. 

1. บทน า 

ในงานอุตสาหกรรมขึ้นรูปพลาสติกนั้นการขึ้นรูปหลกัๆจะมีการขึ้น
รูปแบบฉีดและการขึ้ นรูปแบบเป่า ซ่ึงทั้ งสองงานน้ีจะใช้อุปกรณ์ท่ี
แตกต่างกนั แต่จะมีรูปทรงท่ีคลา้ยกนั ในทีน้ีเราจะเน้นในงานฉีด [1] เป็น
หลกั  เพราะการท างานขึ้นรูปพลาสติกแบบฉีดนั้นจะตอ้งน าพลาสติกมา
ใส่ในอุปกรณ์ท าความร้อนเพ่ือให้เม็ดพลาสติกละลายจากนั้ นฉีดใส่
แม่พิมพ ์ฉีดเสร็จก็จะน าน ้าเยน็มาเลี้ยงแม่พิมพเ์พ่ือให้พลาสติกดา้นในเยน็
ตวัลงและเป็นรูปทรงท่ีเราตอ้งการ ซ่ึงหลกัการท างานแบบน้ีเมื่ออุปกรณ์
เจอความร้อนแล้วมาเจอความเย็นจึงท าให้เกิดการช ารุดของอุปกรณ์
บ่อยคร้ังจึงตอ้งเปลี่ยน ซ่ึงในการเปลี่ยนก็จะมีความสับสนว่าไม่รู้จกัช่ือ
อุปกรณ์ไม่รู้ว่าอุปกรณ์น้ีท าหน้าท่ีอะไร หาจุดท่ีเสียไม่เจอ และการไปเบิก

ของนั้นตอ้งให้ฝ่ายเบิกของไปเบิกหลายคร้ังเขียนเบิกช่ืออุปกรณ์ผิดท าให้
คนจ่ายของจ่ายของจ่ายของมาผิดจึงตอ้งไปเบิกมาใหม่ท าให้เสียเวลา จาก
ท่ีกล่าวมาจะเห็นไดว่้ามีอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดมีหลายชนิด [2] และแต่
ละชนิดยงัสามารถแบ่งออกไดต้ามคุณสมบติั ดงันั้นนกัเรียน นกัศึกษาช่าง
หรือคนสั่งของอาจจะสับสนหรือไม่ทราบว่าอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างนั้นมีช่ือ
เรียกว่าอะไรและควรจะคน้หาขอ้มูลดว้ยค าส าคญัอะไร 

จากท่ีกล่าวมาขา้งตน้เกิดเป็นแนวคิดในการสร้างเวบ็ไซต์ท่ีสามารถ
น าอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดท่ีไม่ทราบช่ือมาส่องกลอ้งเพื่อจบัภาพอุปกรณ์
แบบเวลาจริง (Real Time) แสดงช่ือและการใช้งานอุปกรณ์เคร่ืองมือช่าง
ในทนัที โดยหลกัการในการออกแบบและพฒันาเวบ็ไซต์ไดป้ระยุกต์ใช้
เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ (Artificial Intelligence : AI) ในการจ าแนก
ภาพอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด ซ่ึงเทคโนโลยีดังกล่าวใช้การประมวลผล
ขอ้มูลท่ีถูกจดัเก็บไวใ้นฐานขอ้มูล เพ่ือให้เวบ็ไซต์ท่ีออกแบบช่วยในการ
พัฒนาการเรียนรู้ให้ง่ายขึ้ นจึงมีแนวคิดจะน าเทคโนโลยีเสมือนจริง 
(Augmented Reality Technology: AR) ท่ี เกิดจากการผสานกันระหว่าง
โลกความจริงและโลกเสมือนผ่านซอฟต์แวร์และอุปกรณ์เช่ือมต่อ โดย
แสดงผลผ่านหน้าจอโทรศพัท์มือถือเพ่ือให้เกิดการปฏิสัมพนัธ์กบัผูใ้ชไ้ด้
ทนัทีในดา้นการแสดงช่ืออุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด 
 

2. การออกแบบแอปพลิเคชัน 
แอปพลิเคชนัท่ีพฒันาเป็นเทคโนโลยีความจริงเสมือนเพ่ือการเรียนรู้

ช่ืออุปกรณ์งานช่างฉีด โดยสามารถแสดงอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดไดจ้าก
ส่องกลอ้งเพื่อจบัภาพอุปกรณ์ และเขา้อ่านขอ้มูลยงัเวบ็ไซต์ท่ีเก่ียวขอ้งกบั
อุปกรณ์นั่นได้ โดย use case ของระบบทั้งหมดแสดงไดด้ังรูปท่ี 1 ระบบ
จะท าการสแกนอุปกรณ์งานช่าง และแสดงช่ือของอุปกรณ์งานช่างฉีด ท่ี
ท าการสแกน และระบบจะท าการแสดง link เพ่ือเข้าไปยงัเว็บไซต์ของ
อุปกรณ์งานช่างฉีด 

 

link

scan

Web App

 
รูปท่ี 1 ยสูเคสไดอะแกรม (Use Case Diagram) 

 ขั้นตอนการท างานจากรูปท่ี 1 สามารถแสดง Sequence Diagram ได้
โดยแยกเป็น Sequence Diagram ของยสูเคสการสแกนอุปกรณ์งานช่างฉีด 
และ Sequence Diagram ของยสูเคสการเปิดลิงค ์ดงัรูปท่ี 2-3 
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รูปท่ี 2 Sequence diagram ของยสูเคสการสแกนอุปกรณ์งานช่างฉีด 

 

Web

User

Model DB

Open Link

             

 
รูปท่ี 3 Sequence diagram ของยสูเคสการเปิดลิงค ์

 
 จากรูปท่ี 2 แสดง Sequence diagram ของยูสเคสการสแกนอุปกรณ์
งานช่าง โดยเร่ิมจากผูใ้ชง้านเปิดกลอ้งและอนุญาตการเขา้ถึงกลอ้ง จากนั้น 
web จะท าการสแกนอุปกรณ์งานช่างฉีด และน าไปเปรียบเทียบ[3] กับ
ตน้แบบก่อนแสดงช่ือของอุปกรณ์งานช่างฉีด 
 ส่วนในรูปท่ี 3 แสดง Sequence diagram ของยูสเคสการเปิดลิงค์ โดย
หนา้จอท่ีแสดงช่ืออุปกรณ์งานช่างฉีดจะแสดงลิงคเ์ขา้ดูอุปกรณ์งานช่างฉีด 
เมื่อท าการกดอ่าน ระบบจะเขา้ไปดึงขอ้มูลใน database ออกมาแสดงบน
หนา้ web ให้ไดอ่้านขอ้มูลนั้น 
 

3. ผลการทดสอบแอปพลิเคชัน 
การเข้าใช้งานหน้าจอเร่ิมต้นหรือหน้าแรกของแอปพลิ เคชัน

ระบบปฏิบัติการบนสมาร์ทโฟนหรือคอมพิวเตอร์  เข้าท่ี เว็บไซต ์
https://electronics.thepsatri.com เมื่อใช้งานเข้าหน้าจอเร่ิมต้นหรือหน้า
แรกของแอปพลิเคชันจะประกอบด้วยปุ่ มบา้นแสดงขั้นตอนการใช้งาน
ของแอปพลิเคชนัและช่ือผูจ้ดัท าโครงงาน ดงัรูปท่ี 4- 6 เมื่อผูใ้ชง้านเขา้ใช้
งานหน้าจอสแกนของแอปพลิเคชัน โดยการกดปุ่ มบ้านแล้วเลื่อนมา
ดา้นขวาจะพบกบัหน้าจอสแกนท่ีเปิดกลอ้งและเตรียมท่ีจะสแกนอุปกรณ์
เคร่ืองมือช่างฉีดดงัรูปท่ี 7 เมื่อผูง้านเขา้ใชง้านน าอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด
มาสแกนผ่านกล้อง หากผูใ้ช้งานท าการสแกนรูปภาพท่ีไม่ใช่อุปกรณ์
เคร่ืองมือช่างฉีดแอปพลิเคชนัจะแสดง (ไม่พบอุปกรณ์) บนหน้าจอสแกน
ดงัรูปท่ี 8  

  
ก. ภาษาไทย ข. ภาษาองักฤษ 

รูปท่ี 4 หนา้จอเร่ิมตน้ของแอปพลิเคชนัประกอบดว้ยปุ่มบา้น, HOME 

  
ก. ภาษาไทย ข. ภาษาองักฤษ 

รูปท่ี 5 หนา้จอขั้นตอนการใชง้าน 

  
ก. ภาษาไทย ข. ภาษาองักฤษ 

รูปท่ี 6 หนา้จอแสดงรายช่ือผูจ้ดัท าโครงงาน 

  
รูปท่ี 7 หนา้จอสแกนของแอปพลิเคชนั 

 
รูปท่ี 8 หนา้จอสแกนรูปภาพท่ีไม่ใช่

อุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด 
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เมื่อผูใ้ชง้านสแกนพบอุปกรณ์แลว้สามารถกดท่ีปุ่ มเสียง เพ่ือให้ AI 
อ่านช่ือของอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดได ้ดงัรูปท่ี 9 และผูใ้ชส้ามารถกดอ่าน
ต่อเพื่อเขา้สู่หนา้เวบ็ของอุปกรณ์ท่ีสแกนไวไ้ด ้ดงัรูปท่ี 10  
 

  
รูปท่ี 9 หนา้จอส าหรับให้ AI อ่านช่ือ

อุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีด 
รูปท่ี 10 เวบ็ไซตอ์่านต่ออุปกรณ์เคร่ืองมือ

ช่างฉีด (ตลบัลูกปืน) 
 

 การทดลองโครงงานแอปพลิเคชันเทคโนโลยีความจริงเสมือนเพื่อ
การเรียนรู้อุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดสามารถแสดงผลการใช้งานจริงของ
แอปพลิเคชันอ่านช่ือของอุปกรณ์เคร่ืองมือช่างฉีดได้ดงัรูปท่ี 11-20 และ
สรุปการทดลองไดด้งัตารางท่ี 1 
 

  
รูปท่ี 11 ขอ้ต่อตรง ลด  รูปท่ี 12 ขอ้ลดกลมสแตนเลส 

  
รูปท่ี 13 นิปเป้ิลลดทองเหลือง รูปท่ี 14 ฟิตต้ิง 3 ทาง 

  
รูปท่ี 15 ตลบัลูกปืน รูปท่ี 16 แหวนรอง 

  
รูปท่ี 17 เขม็ขดัรัดท่อ รูปท่ี 18 ขั้วต่อส่ีเหลี่ยมอุตสาหกรรม 

  
รูปท่ี 19 คบัป้ิง รูปท่ี 20 พุกตะกัว่ 

 
 จากรูปท่ี 11 แสดงขอ้ต่อตรง ลด (เสียบสายลม) รูปท่ี 12 แสดงขอ้ลด
กลมสแตนเลส และรูปท่ี 12 แสดงนิปเป้ิลลดทองเหลือง อุปกรณ์ทั้ง 3 
ชนิดน้ี มีลกัษณะเป็นทรงกระบอกท่ีมีขนาดเส้นผ่านศูนยก์ลาง 2 ฝ่ังไม่
เท่ากัน แต่มีความแตกต่างกันดว้ยเอกลกัษณ์ท่ีชัดเจน จากรูปท่ี 14 แสดง
ฟิตต้ิง 3 ทาง อุปกรณ์ชนิดน้ีมีเอกลักษณ์ในหลายต าแหน่ง ท าให้สแกน
ออกมาไดอ้ยา่งแม่นย  า 
 จากรูปท่ี 15 แสดงตลับลูปปืน และในรูปท่ี 16 แสดงแหวนรอง 
แมว่้าอุปกรณ์ทั้งสองชนิดน้ีจะมีลกัษณะรูปวงกลม แต่เอกลกัษณ์ของตลบั
ลูกปืนจะมีเม็ดลูกกลิ้ง (Ball or Roller) ในขณะท่ีแหวนรองจะเป็นพ้ืนผิว 
จากรูปท่ี 17 แสดงเข็มขัดรัดท่อ อุปกรณ์ช้ินน้ีมีลักษณะทรงกระบอก
ต่อเช่ือมกับวงกลม ซ่ึงเป็นเอกลกัษณ์ท่ีเด่นมาก และจากรูปท่ี 18 แสดง
ขั้วต่อส่ีเหลี่ยมอุตสาหกรรม มีลักษณะเป็นรูปส่ีเหลี่ยม มีรายละเอียด
ค่อนขา้งเยอะ 
 จากรูปท่ี 19 แสดงคัปป้ิง และรูปท่ี 20 แสดงพุกตะกั่วมีลักษณะ
ทรงกระบอกเหมือนกนั  
 อุปกรณ์แต่ละชนิดท่ีน ามาท าการทดลอง ถ้ามีเอกลักษณ์ท่ีชัดเจน
หรือมีรายละเอียดบนตวัอุปกรณ์เยอะ จะท าให้ AI สามารถเปรียบเทียบ
และแยกแยะรูปไดอ้ย่างแม่นย  า แต่อุปกรณ์อย่างพุกตะกัว่ และคบัป้ิงตวัผู ้
ท่ีมีลกัษณะทรงกระบอกเหมือนกนั และไม่มีเอกลกัษณ์เด่นจะแยกแยะรูป
ยากจึงอาจเกิดความผิดพลาดได ้

จากตารางท่ี 1 จะเห็นไดว่้าการทดลองอ่านช่ือจากแอปพลิเคชนัท่ีได้
ท าการออกแบบนั้นมีทั้ งท่ีอ่านได้ถูกต้องและมีผิดพลาดบ้าง เน่ืองจาก
อุปกรณ์มีลกัษณะความคลา้ยกนั 
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4. สรุป 
การพฒันาแอปพลิเคชนัท่ีพฒันาเป็นเทคโนโลยีความจริงเสมือนเพื่อ

การเรียนรู้ช่ืออุปกรณ์งานช่างฉีดนั้นสามารถแสดงช่ืออุปกรณ์ได้ถูกตอ้ง
ไม่น้อยกว่า 70% ซ่ึงความผิดพลาดนั้นเกิดจากอุปกรณ์บางชนิดมีรูปร่าง
และสีท่ีคล้ายกัน จุดเด่นของอุปกรณ์ไม่มีชัดเจนท าให้ได้ภาพตัวอย่าง
ส าหรับการเปรียบเทียบน้อย งานวิจัยน้ีเป็นของนักศึกษาภาคพิเศษท่ี
ท างานในโรงงานพลาสติกและพบปัญหาเร่ืองไม่รู้จกัช่ืออุปกรณ์ท าให้เบิก
อุปกรณ์ผิดพลาดทั้งจากตนเองและเพ่ือนร่วมงาน ดังนั้นจึงน าไปทดลอง
ใช้กับพนักงานบริษัท เบอร่ี ไดน่าพลาส จ ากัด ต าบลนิคมสร้างตนเอง 
อ าเภอเมืองลพบุรี จงัหวดัลพบุรี แผนก Injection Unit จ านวน 8 คน ดงัรูป
ท่ี 21 โดยผลการทดลองพบว่า ผูใ้ชง้านสามารถใชแ้อปพลิเคชนัไดส้ะดวก 
และการแบบส ารวจความพึงพอใจได้ขอ้เสนอแนะให้ เพ่ิมเติมการซูมรูป
และวตัถุ เวลาสแกน และเพ่ิมโหมด Save รูปภาพและรายละเอียด 

 

 

 
รูปท่ี 21 การทดลองใชแ้อปพลิเคชนัและท าแบบส ารวจความพึงพอใจ 

เอกสารอ้างอิง 

[1] DEEMARK INDUSTRY, “การฉีดพลาสติก คืออะไร”, สืบคน้เมื่อ 
12 มิถุนายน 2564. จาก https://www.deemarkthailand.com/ 

[2] MISUMI ประเทศไทย, “ช้ินส่วนอุปกรณ์ส าหรับงานฉีดพลาสติก” 
https://th.misumi-ec.com/th/maker/misumi/mold/pr/promotions/ 
mro_promotion201907/ 

[3] Teachable Machine, “Train a computer to recognize your own  
 images, sounds, & poses.”, สืบคน้เมื่อ 12 มีนาคม 2564. จาก  
 https://teachablemachine.withgoogle.com/ 

ตารางท่ี 1 การทดลองอ่านช่ืออุปกรณ์ 

อุปกรณ์ 
การทดลองคร้ังที่ 

เฉลี่ย % 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

ขอ้ต่อตรง ลดขนาด12-10mm ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 
ขอ้ต่อตรง ลดขนาด10-8mm ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 

ขอ้ลดกลมแตนเลส ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 
เขม็ขดัรัดท่อไซซ์ใหญ่ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 90% 
เขม็ขดัรัดท่อไซซ์เล็ก ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 90% 
คอยลไ์ฟฟ้า FESTO ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 90% 

คบัป้ิงตวัผู ้  ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  70% 
คบัป้ิงตวัเมีย ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ 80% 

แคลมป์ยึดแม่พิมพ ์ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓  ✓  ✓ 70% 
แคลม้รัดท่อลมไซส์เล็ก ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 90% 
เซนเซอร์ตรวจจบัวตัถุ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ 90% 
พร็อกซิมิต้ีเซนเซอร์ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ 80% 

ตลบัลูกเม็ดกลมร่องลึก ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 
ตลบัลูกปืนเม็ดกลมสัมผสัเชิงมุม ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 

ตลบัลูกปืนเม็ดเรียว ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 
น็อตตวัผูห้ัวจมหกเหลี่ยม M5 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 

น็อตตวัเมียหกเหลี่ยม ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  80% 
น็อตตวัเมียหกเหลี่ยมมีบ่า ✓  ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ 80% 
นิปเป้ิลลดทองเหลือง ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 
ประแจแหวนทุบ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ 80% 

พุกตะกัว่  ✓ ✓ ✓  ✓ ✓  ✓ ✓ 70% 
ฟิตต้ิง 3 ทางไซซ์ 6mm ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 100% 

 ฟิวส์ใบมีด ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 90% 
แหวนล็อคกนัเคลื่อน ✓ ✓  ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ 80% 

ลูกยาง 1 ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 90% 
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